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РАЗДЕЛ 2

"ЧУВСТВИТЕЛЬНЫЕ" ТОВАРЫ И ТЕХНОЛОГИИ

	№ пункта


	Наименование


	Код ТН ВЭД

	
	
	

	
	КАТЕГОРИЯ 1. ПЕРСПЕКТИВНЫЕ МАТЕРИАЛЫ
	

	1.1.
	Системы, оборудование и компоненты
	

	1.1.1.
	Конструкции из композиционных материалов объемной или слоистой структуры, имеющие любую из следующих составляющих:
	

	1.1.1.1.
	Органическую матрицу и выполненные из материалов, контролируемых по пунктам 1.3.10.3 - 1.3.10.5 раздела 1; или
	3926 90 100 0;

3926 90 910 9;

3926 90 990

	1.1.1.2.
	Металлическую или углеродную матрицу и выполненные из:
	

	1.1.1.2.1.
	Углеродных волокнистых или нитевидных материалов с:

а) удельным модулем упругости, превышающим 10,15 х 106 м; и

б) удельной прочностью при растяжении, превышающей 17,7 х 104 м; или
	3801;

3926 90 100 0;

3926 90 910 9;

3926 90 990;

6903 10 000 0

	1.1.1.2.2.
	Материалов, контролируемых по пункту 1.3.10.3 раздела 1
	

	
	Технические примечания:

1. Удельный модуль упругости - модуль Юнга, выраженный в паскалях (Н/кв.м), деленный на удельный вес в Н/куб.м, измеренные при температуре (296 SYMBOL 177 \f "Times New Roman Cyr"2) К [(23 SYMBOL 177 \f "Times New Roman Cyr"2)0 С] и относительной влажности (50 SYMBOL 177 \f "Times New Roman Cyr"5) %
	

	
	2. Удельная прочность при   растяжении - предел прочности при растяжении, выраженный в паскалях (Н/кв.м), деленный на удельный вес в Н/куб.м, измеренные при температуре (296 SYMBOL 177 \f "Times New Roman Cyr"2) К [(23 SYMBOL 177 \f "Times New Roman Cyr"2)0 С] и относительной влажности (50 SYMBOL 177 \f "Times New Roman Cyr"5) %
	

	
	Примечания:

По пункту 1.1.1 не контролируются:

1. Полностью или частично изготовленные конструкции, специально разработанные для следующего только гражданского использования:
	

	
	а) в спортивных товарах;
	

	
	б) в автомобильной промышленности;
	

	
	в) в станкостроительной промышленности;
	

	
	г) в медицинских целях
	

	
	2. Элементы конструкций из композиционных материалов объемной или слоистой структуры с размерами, не превышающими 1 кв.м, изготовленные из пропитанных эпоксидной смолой углеродных волокнистых или нитевидных материалов, для ремонта летательных аппаратов
	

	1.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование - нет
	

	1.3.
	Материалы
	

	1.3.1.
	Материалы, специально разработанные для поглощения электромагнитных волн, или полимеры, обладающие собственной проводимостью:
	

	1.3.1.1.
	Материалы для поглощения электромагнитных волн в области частот от 2 х 108 Гц до 3 х 1012 Гц
	3815 19;

3910 00 000 0

	
	Примечания:

1. По пункту 1.3.1.1 не контролируются:

а) поглотители войлочного типа, изготовленные из натуральных и синтетических волокон, содержащие немагнитный наполнитель;
	

	
	б) поглотители, не имеющие магнитных потерь, рабочая поверхность которых не является плоской, включая пирамиды, конусы, клинья и спиралевидные поверхности; 
	

	
	в) плоские поглотители, обладающие всеми следующими признаками:

1) изготовленные из любых следующих материалов:
	

	
	вспененных полимерных материалов (гибких или негибких) с углеродным наполнением или органических материалов, включая связующие, обеспечивающих более 5 % отражения по сравнению с металлом 
	

	
	в диапазоне волн, отличающихся от средней частоты падающей энергии более чем на SYMBOL 177 \f "Times New Roman Cyr"15 %, и не способных выдерживать температуры, превышающие 450 К (1770 С); или
	

	
	керамических материалов, обеспечивающих более 20 % отражения по сравнению с металлом в диапазоне волн, отличающихся от средней частоты падающей энергии более чем на SYMBOL 177 \f "Times New Roman Cyr"15 %, и не способных выдерживать температуры, превышающие 800 К (5270 С);
	

	
	2) прочностью при растяжении менее 7 х 106 Н/кв.м; и
	

	
	3) прочностью при сжатии менее 14 х 106 Н/кв.м;
	

	
	г) плоские поглотители, выполненные из спеченного феррита, имеющие:
	

	
	удельный вес более 4,4 г/куб.см; и
	

	
	максимальную рабочую температуру 548 К (2750 С)
	

	
	2. Магнитные материалы для обеспечения поглощения волн, указанные в примечании 1 к пункту 1.3.1.1, не освобождаются от контроля, если они содержатся в красках
	

	
	Техническое примечание.

Образцы для проведения испытаний на поглощение, приведенные в подпункте 1 пункта "в" примечания 1 к пункту 1.3.1.1, должны иметь форму квадрата со стороной не 
менее пяти длин волн средней частоты и располагаться в дальней зоне излучающего элемента;
	

	1.3.1.2.
	Материалы для поглощения волн на частотах, превышающих 1,5 х 1014 Гц, но ниже, чем 3,7 х 1014 Гц, и непрозрачные для видимого света;
	3815 19;

3910 00 000 0

	1.3.1.3.
	Электропроводящие полимерные материалы с объемной электропроводностью более 10 000 См/м (Сименс/м) или поверхностным удельным сопротивлением менее 100 Ом/кв.м, полученные на основе любого из следующих полимеров:
	

	1.3.1.3.1.
	Полианилина;
	3909 30 000 0

	1.3.1.3.2.
	Полипиррола;
	3911 90 990 0

	1.3.1.3.3.
	Политиофена;
	3911 90 990 0

	1.3.1.3.4.
	Полифенилен-винилена; или
	3911 90 990 0

	1.3.1.3.5.
	Политиенилен-винилена
	3919 90 900 0

	
	Техническое примечание.

Объемная электропроводность и поверхностное удельное сопротивление должны определяться в соответствии со стандартной методикой ASTM D-257 или ее национальным эквивалентом
	

	1.3.2.
	Исходные керамические материалы, некомпозиционные керамические материалы, композиционные материалы с керамической матрицей и соответствующие прекурсоры:
	

	1.3.2.1.
	Композиционные материалы типа керамика-керамика со стеклянной или оксидной матрицей, армированной волокнами, имеющими все следующие характеристики:

а) изготовлены из любых нижеследующих материалов:
	2849;

2850 00;

8803 90 200 0;

8803 90 300 0;

8803 90 980 0;

9306 90

	
	Si-N;

Si-C;
	

	
	Si-Al-O-N; или
Si-O-N; и
б) имеют удельную прочность при растяжении, превышающую 12,7 х 103 м;
	

	1.3.2.2.
	Композиционные материалы типа керамика-керамика с непрерывной  металлической фазой или без нее, включающие частицы, нитевидные кристаллы или волокна, в которых матрица образована из карбидов или нитридов кремния, циркония или бора
	2849 20 000 0;

2849 90 100 0;

2850 00 200 0;

8113 00 200 0;

8113 00 900 0

	1.3.3.
	Нитевидные или волокнистые материалы, которые могут быть использованы в композиционных материалах объемной или слоистой структуры с органической, металлической или углеродной матрицей:
	

	1.3.3.1.
	Неорганические волокнистые или нитевидные материалы, имеющие все следующие характеристики:

а) удельный модуль упругости, превышающий 2,54 х 106 м; и
	8101 96 000 0;

8101 99 000 0;

8108 90 300 0;

8108 90 900 0

	
	б) точку плавления, размягчения, разложения или сублимации в инертной среде, превышающую температуру 1922 К (16490 С)
	

	
	Примечание.

По пункту 1.3.3.1 не контролируются:
	

	
	а) дискретные, многофазные, поликристаллические волокна оксида алюминия в виде рубленых волокон или беспорядочно уложенных в матах, содержащие 3 % или более (по весу) диоксида кремния и имеющие удельный модуль упругости менее 10 х 106 м;
	

	
	б) молибденовые волокна и волокна из молибденовых сплавов;
	

	
	в) волокна бора;
	

	
	г) дискретные керамические волокна с температурой плавления, размягчения, разложения или сублимации в инертной среде выше 2043 К (17700 С);
	

	1.3.3.2.
	Волокнистые или нитевидные материалы:
	

	1.3.3.2.1.
	Состоящие из любого из нижеследующих материалов:
	

	1.3.3.2.1.1.
	Полиэфиримидов, контролируемых по пунктам 1.3.8.1.1 - 1.3.8.1.4 раздела 1; или 
	5402 10 100 0;

5402 20 000 0;

5402 49 990 0;

5404 10 900 0;

5501 10 000 1;

5501 20 000 0;

5501 90 900 0;

5503 10 110 0;

5503 20 000 0;

5503 90 900 0

	1.3.3.2.1.2.
	Материалов, контролируемых по пунктам 1.3.8.2 - 1.3.8.6 раздела 1; или
	5402 20 000 0;

5402 49 990 0;

5404 10 900 0;

5501 20 000 0;

5501 90 900 0;

5503 20 000 0;

5503 90 900 0

	1.3.3.2.2.
	Изготовленные из материалов, контролируемых по пункту 1.3.3.2.1.1 или 1.3.3.2.1.2, и связанные с волокнами других типов, контролируемых по пунктам 1.3.10.1 - 1.3.10.3 раздела 1
	

	1.3.4.
	Следующие материалы:
	

	1.3.4.1.
	Плутоний в любой форме с содержанием изотопа плутония-238 более 50 % (по весу)
	2844 20 510 0;

2844 20 590 0;

2844 20 990 0

	
	Примечание.
По пункту 1.3.4.1 не контролируются:
	


	
	а) поставки, содержащие 1 г плутония или менее;
	

	
	б) поставки, содержащие три эффективных грамма плутония или менее при использовании в качестве чувствительного элемента в приборах;
	

	1.3.4.2.
	Предварительно обогащенный нептуний-237 в любой форме
	2844 40 200 0;

2844 40 300 0

	
	Примечание.

По пункту 1.3.4.2 не контролируются поставки, содержащие не более 1 г нептуния-237
	

	
	Техническое примечание.

Материалы, указанные в пункте 1.3.4, обычно используются для ядерных источников тепла
	

	1.4.
	Программное обеспечение
	

	1.4.1.
	Программное обеспечение для разработки композиционных материалов с объемной или слоистой структурой на основе органических, металлических или углеродных матриц, указанных в настоящем разделе
	

	1.5.
	Технология
	

	1.5.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки или производства оборудования или материалов, контролируемых по пункту 1.1.1 или 1.3
	

	1.5.2.
	Иные нижеследующие технологии:
	

	1.5.2.1.
	Технологии сборки, эксплуатации или восстановления материалов, контролируемых по пункту 1.3.1;
	

	1.5.2.2.
	Технологии восстановления конструкций из композиционных материалов объемной или слоистой структуры, контролируемых по пункту 1.1.1, или материалов, контролируемых по пункту 1.3.2.1 или 1.3.2.2
	

	
	Примечание.

По пункту 1.5.2.2 не контролируются технологии ремонта элементов конструкций гражданских летательных аппаратов с использованием углеродных волокнистых или нитевидных материалов и эпоксидных смол, содержащиеся в руководствах производителя летательных аппаратов
	

	
	КАТЕГОРИЯ 2. ОБРАБОТКА МАТЕРИАЛОВ
	

	2.1.
	Системы, оборудование и компоненты - нет
	

	2.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование - нет
	

	2.3.
	Материалы - нет
	

	2.4.
	Программное обеспечение
	

	2.4.1.
	Программное обеспечение иное, чем контролируемое по пункту 2.4.2 раздела 1, специально разработанное для разработки или производства следующего оборудования:
	

	
	а) токарных станков, имеющих все следующие характеристики:

точность позиционирования вдоль любой линейной оси со всеми доступными компенсациями, равную 3,6 мкм или менее (лучше) в соответствии с международным стандартом ISO 230/2 (1997) или его национальным эквивалентом; и

две или более оси, которые могут быть совместно скоординированы для контурного управления;
	

	
	б) фрезерных станков, имеющих любую из следующих характеристик:

1) имеющих все следующие характеристики:

точность позиционирования вдоль любой линейной оси со всеми доступными компенсациями, равную 3,6 мкм или менее (лучше) в соответствии с международным стандартом ISO 230/2 (1997) или его национальным эквивалентом; и

три линейные оси плюс одну ось вращения, которые могут быть совместно скоординированы для контурного управления;
	

	
	2) пять или более осей, которые могут быть совместно скоординированы вдоль любой линейной оси для контурного управления и имеющие точность позиционирования со всеми доступными компенсациями, равную 3,6 мкм или менее (лучше) в соответствии с международным стандартом ISO 230/2 (1997) или его национальным эквивалентом; или

3) для координатно-расточных станков точность позиционирования вдоль любой линейной оси со всеми доступными компенсациями, равную 3 мкм или менее (лучше) в соответствии с международным стандартом ISO 230/2 (1997) или его национальным эквивалентом;
	

	
	в) станков для электроискровой обработки (СЭО) беспроволочного типа, имеющих две или более оси вращения, которые могут быть совместно скоординированы для контурного управления;
	

	
	г) сверлильных станков для сверления глубоких отверстий или токарных станков, модифицированных для сверления глубоких отверстий, обеспечивающих максимальную глубину сверления отверстий 5000 мм или более, и специально разработанных для них компонентов;
	

	
	д) станков с числовым программным управлением или станков с ручным управлением и специально предназначенных для них компонентов, оборудования для контроля и приспособлений, специально разработанных для шевингования, финишной обработки, шлифования или              хонингования закаленных (Rc = 40 или более) прямозубых цилиндрических, косозубых и шевронных шестерен диаметром делительной окружности более 1250 мм и шириной зубчатого венца, равной 15 % от диаметра  делительной окружности или более, с качеством после финишной обработки по классу 3 в соответствии с международным стандартом ISO 1328
	

	2.5.
	Технология
	

	2.5.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки программного обеспечения, контролируемого по пункту 2.4, или разработки либо производства следующего оборудования:
	

	
	а) токарных станков, имеющих все следующие характеристики:
	


	
	точность позиционирования вдоль любой линейной оси со всеми доступными компенсациями, равную 3,6 мкм или менее (лучше) в соответствии с международным стандартом ISO 230/2 (1997) или его национальным эквивалентом; и

две или более оси, которые могут быть совместно скоординированы для контурного управления;
	

	
	б) фрезерных станков, имеющих любую из следующих характеристик:

1) имеющих все следующие характеристики:

точность позиционирования вдоль любой линейной оси со всеми доступными компенсациями, равную 3,6 мкм или менее (лучше) в соответствии с международным стандартом ISO 230/2 (1997) или его национальным эквивалентом; и

три линейные оси плюс одну ось вращения, которые могут быть совместно скоординированы для контурного управления;

2) пять или более осей, которые могут быть совместно скоординированы вдоль любой линейной оси для контурного управления и имеющие точность позиционирования со всеми доступными компенсациями, равную 3,6 мкм или менее (лучше) в соответствии с международным стандартом ISO 230/2 (1997) или его национальным эквивалентом; или
	

	
	3) для координатно-расточных станков точность позиционирования вдоль любой линейной оси со всеми доступными компенсациями, равную 3 мкм или менее (лучше) в соответствии с международным стандартом ISO 230/2 (1997) или его национальным эквивалентом;
	

	
	в) станков для электроискровой обработки (СЭО) беспроволочного типа, имеющих две или более оси вращения, которые могут быть совместно скоординированы для контурного управления;
	

	
	г) сверлильных станков для сверления глубоких отверстий или токарных станков, модифицированных для сверления глубоких отверстий, обеспечивающих максимальную глубину сверления отверстий 5000 мм или более, и специально разработанных для них компонентов;
	

	
	д) станков с числовым программным управлением или станков с ручным управлением и специально предназначенных для них компонентов, оборудования для контроля и приспособлений, специально разработанных для шевингования, финишной обработки, шлифования или хонингования закаленных (Rc = 40 или более) прямозубых цилиндрических, 

	

	
	косозубых и шевронных шестерен диаметром делительной окружности более 1250 мм и шириной зубчатого венца, равной 15 % от диаметра делительной окружности или более, с качеством после финишной обработки по классу 3 в соответствии с международным стандартом ISO 1328
	

	
	КАТЕГОРИЯ 3. ЭЛЕКТРОНИКА
	

	3.1.
	Системы, оборудование и компоненты
	

	3.1.1.
	Атомные эталоны частоты, пригодные для применения в космосе
	8543 20 000 0

	3.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование
	

	3.2.1.
	Установки (реакторы) для химического осаждения из паровой фазы металлоорганических соединений, специально разработанные для выращивания кристаллов полупроводниковых соединений с использованием материалов, контролируемых по пункту 3.3.3 или 3.3.4 раздела 1, в качестве исходных
	8419 89 200 0

	3.3.
	Материалы - нет
	

	3.4.
	Программное обеспечение
	

	3.4.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное для разработки или производства оборудования, контролируемого по пункту 3.1 или 3.2
	

	3.5.
	Технология
	

	3.5.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки или производства оборудования, контролируемого по пункту 3.1 или 3.2
	

	
	КАТЕГОРИЯ 4. ВЫЧИСЛИТЕЛЬНАЯ ТЕХНИКА
	

	4.1.
	Системы, оборудование и компоненты
	

	4.1.1.
	Радиационно стойкие ЭВМ и сопутствующее оборудование, а также электронные сборки и специально разработанные для них компоненты, превышающие любое из следующих требований:
	8471

	
	а) общая доза 5 х 103 Гр (Si) [5 х 105 рад];
	

	
	б) мощность дозы 5 х 106 Гр (Si)/с [5 х 108 рад/с]; или
	

	
	в) сбой от однократного события         10–7 ошибок/бит/день;
	

	4.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование - нет
	

	4.3.
	Материалы - нет
	

	4.4.
	Программное обеспечение
	

	4.4.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное для разработки или производства оборудования, контролируемого по пункту 4.1, или для разработки или производства цифровых ЭВМ, имеющих совокупную теоретическую производительность (СТП), превышающую 190 000 Мтопс
	

	4.5.
	Технология
	

	4.5.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки или производства следующего оборудования или программного обеспечения:
а) оборудования, контролируемого по пункту 4.1;

б) цифровых ЭВМ, имеющих совокупную теоретическую производительность (СТП), превышающую 190 000 Мтопс; или

в) программного обеспечения, контролируемого по пункту 4.4
	

	
	КАТЕГОРИЯ 5.
	

	
	Часть 1. Телекоммуникации
	

	5.1.1.
	Системы, оборудование и компоненты
	

	5.1.1.1.
	Телекоммуникационное оборудование любого типа, имеющее любую из следующих характеристик, функций или свойств:
	

	5.1.1.1.1.
	Является радиоаппаратурой,  использующей методы расширения спектра, включая метод скачкообразной перестройки частоты, имеющей любую из следующих характеристик:
	8525 20 910 0;

8525 20 990

	
	а) коды расширения, программируемые пользователем; или
	

	
	б) общую ширину полосы частот выше 50 кГц, при этом она в 100 или более раз превышает ширину полосы частот любого единичного информационного канала
	

	
	Примечания:

1. По подпункту "б" пункта 5.1.1.1.1 не контролируется радиооборудование, специально разработанное для использования с гражданскими системами сотовой радиосвязи
	

	
	2. По пункту 5.1.1.1.1 не контролируется оборудование, спроектированное для работы с выходной мощностью 1,0 Вт или менее;
	

	5.1.1.1.2.
	Является радиоприемным устройством с цифровым управлением, имеющим все следующие характеристики:
	8527

	
	а) более 1000 каналов;
	

	
	б) время переключения частоты менее 1 мс;
	

	
	в) автоматический поиск или сканирование в части спектра электромагнитных волн; и
	

	
	г) возможность идентификации принятого сигнала или типа передатчика
	

	
	Примечание.

По пункту 5.1.1.1.2 не контролируется оборудование, специально разработанное для использования с гражданскими системами сотовой радиосвязи
	

	5.2.1.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование
	

	5.2.1.1.
	Оборудование и специально разработанные компоненты или принадлежности для него, специально предназначенные для разработки, производства или использования оборудования, функций или свойств, контролируемых по части 1 категории 5
	

	
	Примечание.

По пункту 5.2.1.1 не контролируется оборудование определения параметров оптического волокна
	

	5.3.1.
	Материалы - нет
	

	5.4.1.
	Программное обеспечение
	

	5.4.1.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное для разработки или производства оборудования, функций или свойств, контролируемых по части 1 категории 5
	

	5.4.1.2.
	Программное обеспечение, специально разработанное или модифицированное для обслуживания технологий, контролируемых по пункту 5.5.1
	

	5.5.1.
	Технология
	

	5.5.1.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки или производства оборудования, функций, свойств или программного обеспечения, контролируемых по части 1 категории 5
	

	
	Часть 2. Защита информации - нет
	

	
	КАТЕГОРИЯ 6. ДАТЧИКИ И ЛАЗЕРЫ
	

	6.1.
	Системы, оборудование и компоненты
	

	6.1.1.
	Акустика
	

	6.1.1.1.
	Морские акустические системы, оборудование и специально разработанные для них компоненты:
	

	6.1.1.1.1.
	Активные системы обнаружения или определения местоположения, имеющие любую из следующих характеристик:
	9014 80 000 0;

9015 80 910 0

	
	а) частоту передачи ниже 5 кГц или уровень звукового давления выше 224 дБ (1 мкПа на 1 м) для оборудования с рабочей частотой в диапазоне от 5 кГц до 10 кГц;
	

	
	б) уровень звукового давления выше 224 дБ (1 мкПа на 1 м) для оборудования с рабочей частотой в диапазоне от 10 кГц до 24 кГц включительно;
	

	
	в) уровень звукового давления выше 235 дБ (1 мкПа на 1 м) для оборудования с рабочей частотой в диапазоне между 24 кГц и 30 кГц;
	

	
	г) формирование лучей уже 10 по любой оси и рабочую частоту ниже 100 кГц;
	

	
	д) предназначенные для работы с дальностью абсолютно надежного обнаружения целей более 5120 м; или
	

	
	е) разработанные для нормального функционирования на глубинах более 1000 м и имеющие датчики с любыми из следующих характеристик:
	

	
	динамически подстраивающиеся под давление; или
	

	
	содержащие чувствительные элементы, изготовленные не из титаната-цирконата свинца
	

	
	Примечание.

По пункту 6.1.1.1.1 не контролируются:

а) эхолоты, действующие вертикально под аппаратом, не включающие функцию сканирования луча в диапазоне более SYMBOL 177 \f "Times New Roman Cyr"200 и ограниченные измерением глубины воды, расстояния до погруженных или заглубленных объектов или косяков рыбы;
	

	
	б) следующие акустические буи:
	

	
	аварийные акустические буи;
	

	
	акустические буи с дистанционным управлением, специально разработанные для перемещения или возвращения в подводное положение;
	

	6.1.1.1.2.
	Пассивные (принимающие, связанные или не связанные в условиях нормального применения с отдельными активными устройствами) системы, оборудование и специально разработанные для них компоненты:
	

	6.1.1.1.2.1.
	Гидрофоны с любой из следующих характеристик:
	

	
	а) включающие непрерывные гибкие чувствительные элементы;
	9014 80 000 0;

9015 80 110 0;

9015 80 930 0

	
	б) включающие гибкие сборки дискретных чувствительных элементов с диаметром или длиной менее 20 мм и с расстоянием между элементами менее 20 мм;
	9014 80 000 0;

9015 80 110 0;

9015 80 930 0

	
	в) имеющие любые из следующих чувствительных элементов:

волоконно-оптические;

пьезоэлектрические из полимерных пленок, отличные от поливинилиденфторида (PVDF) и его сополимеров {P(VDF-TrFE) и P(VDF‑TFE)} ({поли(винилиденфторид-трифторэтилен) и  поли(винилиденфторид-тетрафторэтилен)}); или

гибкие пьезоэлектрические из композиционных материалов;
	9014 80 000 0;

9015 80 930 0

	
	г) разработанные для эксплуатации на глубинах более 35 м, с компенсацией ускорения; или
	9014 80 000 0;

9015 80 930 0

	
	д) разработанные для эксплуатации на глубинах более 1000 м
	9014 80 000 0;

9015 80 930 0

	
	Примечание.

Контрольный статус гидрофонов, специально разработанных для другого оборудования, определяется контрольным статусом этого оборудования
	

	
	Технические примечания:

1. Пьезоэлектрические чувствительные элементы из полимерной пленки состоят из поляризованной полимерной пленки, которая натянута на несущую конструкцию или катушку (сердечник) и прикреплена к ним
	

	
	2. Гибкие пьезоэлектрические чувствительные элементы из композиционного материала состоят из пьезоэлектрических керамических частиц или волокон, распределенных в электроизоляционном акустически прозрачном резиновом, полимерном или эпоксидном связующем, которое является неотъемлемой частью чувствительного элемента;
	

	6.1.1.1.2.2.
	Буксируемые акустические гидрофонные решетки, имеющие любую из следующих характеристик:
	9014 80 000 0;

9015 80 930 0;

9015 80 990 0

	
	а) гидрофонные группы, расположенные с шагом менее 12,5 м, или имеющие возможность модификации для расположения гидрофонных групп с шагом менее 12,5 м;
	

	
	б) разработанные или имеющие возможность модификации для работы на глубинах более 35 м
	

	
	Техническое примечание.

Возможность модификации, указанная в подпунктах "а" и "б" пункта 6.1.1.1.2.2, означает наличие резервов, позволяющих изменять схему соединений или внутренних связей для усовершенствования гидрофонной группы по ее размещению или изменению пределов рабочей глубины. Такими резервами является возможность 
	

	
	монтажа: запасных проводников в количестве, превышающем 10 % от числа рабочих проводников связи; блоков настройки конфигурации гидрофонной группы или внутренних устройств, ограничивающих глубину погружения, что обеспечивает регулировку или контроль более чем одной гидрофонной группы;
	

	
	в) датчики направленного 
действия, контролируемые 
по пункту 6.1.1.1.2.4;
	

	
	г) продольно армированные рукава решетки;
	

	
	д) собранные решетки диаметром менее 40 мм;
	

	
	е) сигнальные многоэлементные гидрофонные группы, разработанные для работы на глубинах более 35 м или имеющие регулируемое либо сменное устройство измерения глубины для эксплуатации на глубинах, превышающих 35 м; или
	

	
	ж) характеристики гидрофонов, указанные в пункте 6.1.1.1.2.1 раздела 1;
	

	6.1.1.1.2.3.
	Аппаратура обработки данных в реальном масштабе времени, специально разработанная для применения в буксируемых акустических гидрофонных решетках, обладающая программируемостью пользователем, обработкой во временной или частотной области и корреляцией, включая спектральный анализ, цифровую фильтрацию и формирование луча, с использованием быстрого преобразования Фурье или других преобразований или процессов;
	9014 80 000 0;

9015 80 930 0;

9015 80 990 0

	6.1.1.1.2.4.
	Датчики направленного действия, имеющие все следующие характеристики:
	9014 80 000 0;

9014 90 900 0;

9015 80 110 0;

	
	а) точность лучше SYMBOL 177 \f "Times New Roman Cyr"0,50; и
	9015 80 930 0

	
	б) разработанные для работы на глубинах, превышающих 35 м, либо имеющие регулируемое или сменное глубинное чувствительное устройство, разработанное для  работы на глубинах, превышающих 35 м;
	

	6.1.1.1.2.5.
	Донные или притопленные кабельные системы, имеющие любую из следующих составляющих:
	8907 90 000 0;

9014 80 000 0;

9014 90 900 0;

	
	а) объединяющие гидрофоны, указанные в пункте 6.1.1.1.2.1 раздела 1; или
	9015 80 930 0;

9015 80 990 0

	
	б) объединяющие сигнальные модули многоэлементной гидрофонной группы, имеющие все следующие характеристики:

разработаны для функционирования на глубинах, превышающих 35 м, либо обладают регулируемым или сменным устройством измерения глубины для работы на глубинах, превышающих 35 м; и
	

	
	обладают возможностью оперативного взаимодействия с модулями буксируемых акустических гидрофонных решеток;
	

	6.1.1.1.2.6.
	Аппаратура обработки данных в реальном масштабе времени, специально разработанная для донных или притопленных кабельных систем, обладающая программируемостью пользователем и обработкой во временной или частотной области и корреляцией, включая спектральный анализ, цифровую фильтрацию и формирование луча, с использованием быстрого преобразования Фурье или других преобразований либо процессов
	8907 90 000 0;

9014 80 000 0;

9014 90 900 0;

9015 80 930 0;

9015 80 990 0

	6.1.2.
	Оптические датчики
	

	6.1.2.1.
	Оптические детекторы:
	

	6.1.2.1.1.
	Нижеперечисленные твердотельные детекторы, пригодные для применения в космосе:
	

	6.1.2.1.1.1.
	Твердотельные детекторы, имеющие все следующие характеристики:
	8541 40 900 0

	
	а) максимум чувствительности в диапазоне длин волн от 10 нм до 300 нм; и
	

	
	б) чувствительность на длине волны, превышающей 400 нм, менее 0,1 % относительно максимальной чувствительности;
	

	6.1.2.1.1.2.
	Твердотельные детекторы, имеющие все следующие характеристики:
	8541 40 900 0

	
	а) максимум чувствительности в диапазоне длин волн от 900 нм до 1200 нм; и
	

	
	б) постоянную времени отклика 95 нс или менее;
	

	6.1.2.1.1.3.
	Твердотельные детекторы, имеющие                    максимум чувствительности в диапазоне длин волн от 1200 нм до 30 000 нм
	8541 40 900 0

	6.1.2.1.2.
	Электронно-оптические преобразователи, имеющие все нижеперечисленное:
	8540 20 800 0


	
	максимум чувствительности в диапазоне длин волн от 400 нм до 1050 нм;
	

	
	микроканальную пластину для электронного усиления изображения с шагом между осями отверстий 12 мкм или менее; и
	

	
	любые из следующих фотокатодов:
	

	
	1) фотокатоды S-20, S-25 или многощелочные фотокатоды со светочувствительностью более 700 мкА/лм;
	

	
	2) фотокатоды на GaAs или GaInAs; или
	

	
	3) другие полупроводниковые фотокатоды на соединениях групп III -V
	

	
	Примечание.

Подпункт 3 пункта 6.1.2.1.2 не включает фотокатоды на полупроводниковых соединениях с максимальной интегральной чувствительностью к лучистому потоку 10 мА/Вт или менее;
	

	6.1.2.1.3.
	Решетки фокальной плоскости:
	

	6.1.2.1.3.1.
	Решетки фокальной плоскости, непригодные для применения в космосе, имеющие все следующие составляющие:
	8541 40 900 0

	
	а) отдельные элементы с максимальной чувствительностью в диапазоне длин волн от 900 нм до 1050 нм; и
	

	
	б) постоянную времени отклика менее 0,5 нс;
	

	6.1.2.1.3.2.
	Решетки фокальной плоскости, непригодные для применения в космосе, имеющие все следующие составляющие:
	8541 40 900 0

	
	а) отдельные элементы с максимальной чувствительностью в диапазоне длин волн от 1050 нм до 1200 нм; и
	

	
	б) постоянную времени отклика 95 нс или менее; 
	

	6.1.2.1.3.3.
	Нелинейные (двухмерные) решетки фокальной плоскости, непригодные для применения в космосе, имеющие отдельные элементы с максимальной чувствительностью в диапазоне длин волн от более 1200 нм до 30 000 нм;
	8541 40 900 0

	6.1.2.1.3.4.
	Линейные (одномерные) решетки фокальной плоскости, непригодные для применения в космосе, имеющие все следующие составляющие:
	8541 40 900 0

	
	а) отдельные элементы с максимальной чувствительностью в диапазоне длин волн от 1200 нм до 2500 нм включительно; и
	

	
	б) любое из следующего:
	

	
	отношение размера в направлении сканирования детекторного элемента к размеру в направлении поперек сканирования детекторного элемента менее 3,8; или
	

	
	обработку сигналов в элементе;
	

	6.1.2.1.3.5.
	Линейные (одномерные) решетки фокальной плоскости, непригодные для применения в космосе, имеющие отдельные элементы с максимальной чувствительностью в диапазоне длин волн от 2500 нм до 30 000 нм включительно
	8541 40 900 0

	
	Технические примечания:
1. Линейные или двухмерные многоэлементные детекторные решетки относятся к решеткам фокальной плоскости
	

	
	2. Для целей пункта 6.1.2.1.3 "направление поперек сканирования" определяется как ось, параллельная линейке детекторных элементов, а "направление сканирования" определяется как ось, перпендикулярная линейке детекторных элементов
	

	
	Примечания:

1. Пункт 6.1.2.1.3 включает фотопроводящие и фотоэлектрические решетки
	

	
	2. По пункту 6.1.2.1.3 не контролируются:

а) кремниевые решетки фокальной плоскости;

б) многоэлементные (не более 16 элементов) фотопроводящие ячейки, использующие сульфид или селенид свинца;

в) пироэлектрические детекторы на основе любого из следующих материалов:
	

	
	триглицинсульфата и его производных;

титаната свинца-лантана-циркония и его производных;

танталата лития;

поливинилиденфторида и его производных; или

ниобата бария-стронция и его производных
	

	
	3. По пункту 6.1.2.1.3 следующие решетки фокальной плоскости не включены в настоящий раздел:
	

	
	а) решетки фокальной плоскости на силициде платины (PtSi), имеющие менее 10 000 элементов;
	

	
	б) решетки фокальной плоскости на силициде иридия (IrSi)
	

	
	в) решетки фокальной плоскости на антимониде индия (InSb) или селениде свинца (PbSe), имеющие менее 256 элементов;
	

	
	г) решетки фокальной плоскости на арсениде индия (InAs);
	

	
	д) решетки фокальной плоскости на сульфиде свинца (PbS); или
	

	
	е) решетки фокальной плоскости на соединениях индий-арсенид-галлий (InGaAs);
	

	
	ж) решетки фокальной плоскости с потенциальной ямой, выполненные на основе арсенида галлия (GaAs) или галлий-алюминий-мышьяка (GaAlAs), имеющие менее 256 элементов;
	

	
	з) пироэлектрические или ферроэлектрические решетки фокальной плоскости (содержащие титанат бария-стронция, титанат цирконата свинца или титанат свинца-скандия), имеющие менее 8000 элементов;
	

	
	и) нитридванадиевые оксидсиликоновые микроболо​метрические решетки фокальной плоскости, имеющие менее 8000 элементов
	

	
	4. По пункту 6.1.2.1.3 следующие решетки фокальной плоскости на основе ртуть-кадмий-теллур (HgCdTe) не включены в настоящий раздел:
	

	
	а) сканирующие решетки, имеющие:
	

	
	30 элементов или менее; или
	

	
	реализующие поэлементное включение времени задержки и интегрирования и имеющие два или менее элемента; или
	

	
	б) широкообзорные решетки, имеющие менее 256 элементов
	

	
	Технические примечания:

1. Сканирующие решетки определяются как решетки фокальной плоскости, разработанные для использования в сканирующих оптических системах, которые формируют общую картину методом последовательного формирования отдельных изображений
	

	
	2. Широкообзорные решетки определяются как решетки фокальной плоскости, разработанные для использования с несканирующей оптической системой, которая формирует общую картину
	

	
	Примечание.

По пункту 6.1.2.1 не контролируются германиевые или кремниевые фотоустройства
	

	6.1.2.2.
	Моноспектральные датчики изображения и многоспектральные датчики изображения, разработанные для применения при дистанционном зондировании и имеющие любую из следующих характеристик:
	8540 89 000 0

	
	а) мгновенное поле обзора (МПО) менее 200 мкрад; или
	

	
	б) разработанные для функционирования в диапазоне длин волн от 400 нм до 30 000 нм и обладающие всеми нижеперечисленными свойствами:
	

	
	обеспечивающие выходные данные изображения в цифровом формате;
	

	
	пригодные для применения в космосе или разработанные для функционирования на борту летательного аппарата при использовании некремниевых детекторов; и

имеющие МПО менее 2,5 мрад
	

	6.1.2.3.
	Оборудование прямого наблюдения изображения, работающее в видимом диапазоне или ИК-диапазоне и содержащее любую из следующих составляющих:
	

	6.1.2.3.1.
	Электронно-оптические преобразователи, имеющие характеристики, указанные в пункте 6.1.2.1.2; или
	8540 20 800 0;

8540 99 000 0;

9005

	6.1.2.3.2.
	Решетки фокальной плоскости, имеющие характеристики, указанные в пункте 6.1.2.1.3
	8540 99 000 0;

9005

	
	Техническое примечание.

Под оборудованием прямого наблюдения изображения подразумевается оборудование для получения изображения, работающее в видимом диапазоне или ИК-диапазоне, которое представляет визуальное изображение человеку-наблюдателю без преобразования изображения в электронный сигнал для телевизионного дисплея и которое не может записывать или сохранять изображение фотографически, а также электронным или другим способом
	

	
	Примечание.

По пункту 6.1.2.3 не контролируется следующее оборудование, содержащее фотокатоды на материалах, отличных от GaAs или GaInAs:
	

	
	а) промышленные или гражданские системы охранной сигнализации, системы управления движением транспорта или производственным движением и системы счета;
	

	
	б) медицинское оборудование;
	

	
	в) промышленное оборудование, используемое для инспекции, сортировки или анализа свойств материалов;
	

	
	г) датчики контроля пламени для промышленных печей;
	

	
	д) оборудование, специально разработанное для лабораторного использования
	

	6.1.2.4.
	Решетки фокальной плоскости, пригодные для применения в космосе, имеющие более 2048 элементов на решетку и максимальную чувствительность в диапазоне длин волн от 300 нм до 900 нм
	9013 80 900 0

	6.1.3.
	Камеры
	

	6.1.3.1.
	Камеры формирования изображения:
	

	6.1.3.1.1.
	Камеры формирования изображений, содержащие электронно-оптические преобразователи, имеющие характеристики, указанные в 
пункте 6.1.2.1.2;
	8525 40

	6.1.3.1.2.
	Камеры формирования изображений, включающие решетки фокальной плоскости, имеющие характеристики, указанные в пункте 6.1.2.1.3
	8525 40

	
	Примечание.

По пункту 6.1.3.1.2 не контролируются камеры формирования изображений, содержащие линейные решетки фокальной плоскости с 12 или меньшим числом элементов, не применяющих задержку по времени и интегрирование в элементе, разработанные для любого из следующего:
	

	
	а) промышленных или гражданских систем охранной сигнализации, систем управления движением транспорта или производственным движением и систем счета;

б) производственного оборудования, используемого для контроля или мониторинга тепловых потоков в зданиях, оборудовании или производственных процессах;

в) производственного оборудования, используемого для контроля, сортировки или анализа свойств материалов;

г) оборудования, специально разработанного для лабораторного использования;

д) медицинского оборудования
	


	
	Примечание.

По пункту 6.1.3.1 не контролируются телевизионные или видеокамеры, специально разработанные для телевизионного вещания
	

	6.1.4.
	Оптика
	

	6.1.4.1.
	Компоненты для оптических систем, пригодные для применения в космосе:
	

	6.1.4.1.1.
	Оптические элементы облегченного типа с эквивалентной плотностью менее 20 % по сравнению со сплошной заготовкой с теми же апертурой и толщиной;
	9001 90 900 0;

9002 90 900 0

	6.1.4.1.2.
	Необработанные подложки, обработанные подложки с поверхностным покрытием (однослойным или многослойным, металлическим или диэлектрическим, проводящим, полупроводящим или изолирующим) или имеющие защитные пленки;
	7014 00 000 0;

9001 90 900 0

	6.1.4.1.3.
	Сегменты или системы зеркал, предназначенные для сборки в космосе в оптическую систему с приемной апертурой, равной или больше одного оптического метра в диаметре;
	9001 90 900 0;

9002 90 900 0

	6.1.4.1.4.
	Изготовленные из композиционных материалов, имеющих коэффициент линейного термического расширения, равный или менее 5 х 10–6 в любом направлении
	9003 90 000 0

	6.1.4.2.
	Оборудование оптического контроля:
	

	6.1.4.2.1.
	Специально разработанное для поддержания профиля поверхности или ориентации оптических компонентов, пригодных для применения в космосе, контролируемых по пункту 6.1.4.1.1 или 6.1.4.1.3;
	9031 49 000 0;

9032 89 900 0

	6.1.4.2.2.
	Имеющее управление, слежение, стабилизацию или юстировку резонатора в полосе частот, равной или выше 100 Гц, и погрешность 10 мкрад или менее;
	9031 49 000 0;

9032 89 900 0

	6.1.4.2.3.
	Кардановы подвесы, имеющие все следующие характеристики:
	8412 21 910 9;

8412 31 900 0;

	
	а) максимальный угол поворота более 50;

б) ширину полосы, равную или выше 100 Гц;
	8479 89 980 0;

9032 81 900 0;

9032 89 900 0

	
	в) ошибки угловой наводки, равные или меньше 200 мкрад; и
	

	
	г) имеющие любую из следующих характеристик:
	

	
	диаметр или длину главной оси более 0,15 м, но не более 1 м и допускающие угловые ускорения более 2 рад/с2; или
	

	
	диаметр или длину главной оси более 1 м и допускающие угловые ускорения более 0,5 рад/с2;
	

	6.1.4.2.4.
	Специально разработанное для поддержания юстировки фазированной решетки или систем зеркал с фазированными сегментами, содержащее зеркала с диаметром сегмента или длиной главной оси 1 м или более
	9032 89 900 0

	6.1.5.
	Магнитометры
	

	6.1.5.1.
	Магнитометры, использующие технологии оптической накачки или ядерной прецессии (протонной/Оверхаузера), имеющие среднеквадратичный уровень шума (чувствительность) меньше (лучше) 2 пТ, деленных на корень квадратный из частоты в герцах; 
	9015 80 110 0;

9015 80 930 0

	6.1.5.2.
	Магнитокомпенсационные системы для магнитных датчиков, разработанных для применения на подвижных платформах
	9015 80 110 0;

9015 80 930 0

	
	Примечание.

В пункт 6.1.5.2 не включены компенсаторы, которые обеспечивают только абсолютные значения геомагнитного поля на выходе, то есть ширину полосы выходного сигнала от 0 Гц до, по крайней мере, 0,8 Гц
	

	
	Примечание.

По пункту 6.1.5 не контролируются инструменты, специально разработанные для биомагнитных измерений медицинской диагностики
	

	
	Радиолокаторы
	

	6.1.6.
	Локационные системы, оборудование и узлы, имеющие любую из следующих характеристик:
	

	6.1.6.1.
	Имеют возможность работы в режимах РЛС с синтезированной апертурой или обратной синтезированной апертурой или в режиме локатора бокового обзора воздушного базирования;
	8526 10

	6.1.6.2.
	Используют обработку сигналов локатора с применением:
	8526 10

	
	а) методов расширения спектра РЛС; или
	

	
	б) методов радиолокации с быстрой перестройкой частоты;
	

	6.1.6.3.
	Имеют подсистемы обработки сигнала со сжатием импульса с любой из следующих характеристик:
	8526 10

	
	а) коэффициентом сжатия импульса более 150; или
	

	
	б) шириной импульса менее 200 нс; или
	

	6.1.6.4.
	Имеют подсистемы обработки данных для автоматического распознавания образов (выделение признаков) и сравнения с базами данных характеристик цели (формы сигналов или формирование изображений) для идентификации или классификации целей
	8526 10

	
	Примечание.

По пункту 6.1.6 не контролируются:
	

	
	а) обзорные РЛС с активным ответом;
	

	
	б) автомобильные РЛС, предназначенные для предотвращения столкновений;
	

	
	в) дисплеи или мониторы, используемые для управления воздушным движением (УВД), имеющие не более 12 различимых элементов на 1 мм;
	

	
	г) метеорологические локаторы
	

	6.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование
	

	
	Радиолокаторы
	

	6.2.1.
	Импульсные локационные системы для измерения поперечного сечения, имеющие длительность передаваемых импульсов 100 нс или менее, и специально разработанные для них компоненты
	8526 10 900 0

	6.3.
	Материалы - нет
	

	6.4.
	Программное обеспечение
	

	6.4.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное для разработки или производства оборудования, контролируемого по пункту 6.1.4, 6.1.6 или 6.2.1
	

	6.4.2.
	Иное нижеследующее программное обеспечение:
	

	6.4.2.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное для формирования акустического луча при обработке в реальном масштабе времени акустических данных для пассивного приема с использованием буксируемых гидрофонных решеток;
	

	6.4.2.2.
	Исходная программа для обработки в реальном масштабе времени акустических данных для пассивного приема с использованием буксируемых гидрофонных решеток;
	

	6.4.2.3.
	Программное обеспечение, специально разработанное для формирования акустического луча при обработке в реальном масштабе времени акустических данных при пассивном приеме донными или погруженными кабельными системами;
	

	6.4.2.4.
	Исходная программа для обработки в реальном масштабе времени акустических данных для пассивного приема донными или погруженными кабельными системами
	

	6.5.
	Технология
	

	6.5.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки оборудования, материалов или программного обеспечения, контролируемых по пунктам 6.1 - 6.4 раздела 1
	

	6.5.2.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для производства оборудования, контролируемого по пункту 6.1 или 6.2
	

	
	КАТЕГОРИЯ 7. НАВИГАЦИЯ И АВИАЦИОННАЯ ЭЛЕКТРОНИКА
	

	7.1.
	Системы, оборудование и компоненты - нет
	

	7.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование - нет
	

	7.3.
	Материалы - нет
	

	7.4.
	Программное обеспечение
	

	7.4.1.
	Исходная программа для использования в любом инерциальном навигационном оборудовании, включая инерциальное оборудование, не контролируемое по пункту 7.1.3 или 7.1.4 раздела 1, либо в инерциальных курсовертикалях
	

	
	Примечание.

По пункту 7.4.1. не контролируются исходные программы для использования в инерциальных курсовертикалях с кардановым подвесом
	

	
	Техническое примечание.

Инерциальная курсовертикаль, как правило, отличается от инерциальной навигационной системы (ИНС) тем, что она обеспечивает информацией об угловых координатах летательного аппарата и обычно не дает информации об ускорении, скорости и пространственных координатах, которую дает ИНС
	

	7.4.2.
	Иное программное обеспечение, кроме указанного в пункте 7.4.1:
	

	7.4.2.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное или модифицированное для улучшения эксплуатационных характеристик или уменьшения навигационной ошибки систем до уровней, указанных в пункте 7.1.3 или 7.1.4 раздела 1;
	

	7.4.2.2.
	Исходная программа для гибридных интегрированных систем, которые улучшают эксплуатационные характеристики или уменьшают навигационную ошибку систем до уровней, указанных в пункте 7.1.3 раздела 1, при непрерывном комбинировании инерциальных данных с данными любой из следующих систем:
	

	
	а) допплеровским определителем скорости;
	

	
	б) глобальной навигационной спутниковой системой (GPS или ГЛОНАСС); или
	

	
	в) навигационными системами на основе эталонных баз данных (DBRN);
	

	7.4.2.3.
	Исходная программа для интегрированных авиационных или космических систем, которая объединяет данные измерений датчиков и использует экспертные системы;
	

	7.4.2.4.
	Исходная программа для разработки любого из следующего:
	

	7.4.2.4.1.
	Цифровых систем управления полетом для общего управления полетом;
	

	7.4.2.4.2.
	Интегрированных систем управления двигателями и полетом;
	

	7.4.2.4.3.
	Электродистанционных или оптико-дистанционных систем управления полетом;
	

	7.4.2.4.4.
	Отказоустойчивых или реконфигурируемых активных систем управления полетом;
	

	7.4.2.4.5.
	Растровых индикаторов, проецирующих показания приборов на лобовом стекле, или трехмерных дисплеях
	

	7.5.
	Технология
	

	7.5.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки оборудования или программного обеспечения, контролируемых по пункту 7.1, 7.2 или 7.4 раздела 1
	

	7.5.2.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для производства оборудования, контролируемого по пункту 7.1 или 7.2 раздела 1
	

	
	КАТЕГОРИЯ 8. МОРСКОЕ ДЕЛО
	

	8.1.
	Системы, оборудование и компоненты
	

	8.1.1.
	Подводные аппараты и надводные суда:
	

	
	Особое примечание.

Для оценки контрольного статуса оборудования подводных аппаратов необходимо руководствоваться: для оборудования передачи зашифрованной информации - частью 2 категории 5 (Защита информации); применительно к датчикам - категорией 6; для навигационного оборудования - категориями 7 и 8; 
для подводного оборудования - пунктом 8.1
	

	8.1.1.1.
	Обитаемые, непривязные подводные аппараты, имеющие любую из следующих характеристик:
	

	8.1.1.1.1.
	Спроектированные для работы в автономном режиме и имеющие все следующие характеристики по подъемной силе:
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	
	а) 10 % или более их собственного веса (веса в воздухе); и
	

	
	б) 15 кН или более;
	

	8.1.1.1.2.
	Спроектированные для работы на глубинах более 1000 м; или
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.1.1.3.
	Имеющие все следующие характеристики:

а) экипаж из четырех или более человек;
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	
	б) возможность автономной работы в течение 10 часов или более;
	

	
	в) радиус действия 25 морских миль или более; и
	

	
	г) длину 21 м или менее
	

	
	Технические примечания:

1. Для целей пункта 8.1.1.1 термин "автономная работа" означает, что аппараты полностью погружаются без шнорхеля, все их системы функционируют и обеспечивают плавание на минимальной скорости, при которой глубиной погружения можно безопасно управлять в динамике с использованием только глубинных рулей без участия надводного судна поддержки или базы на поверхности, на дне или на берегу; аппараты имеют двигательную установку для движения в подводном и надводном состоянии
	

	
	2. Для целей пункта 8.1.1.1 термин "радиус действия" означает половину максимального расстояния, которое может преодолеть подводный аппарат;
	

	8.1.1.2.
	Необитаемые, привязанные к базе подводные аппараты, работоспособные на глубинах более 1000 м, имеющие любую из следующих характеристик:
	

	8.1.1.2.1.
	Разработанные для самостоятельных маневров с применением движителей или тяговых установок, контролируемых по пункту 8.1.2.1.2 раздела 1; или
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.1.2.2.
	Имеющие волоконно-оптические каналы передачи данных;
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.1.3.
	Необитаемые, непривязные подводные аппараты, имеющие любую из следующих характеристик:
	

	8.1.1.3.1.
	Разработанные для прокладки курса по отношению к любому географическому ориентиру в реальном масштабе времени без участия человека;
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.1.3.2.
	Имеющие акустическую связь для передачи данных или команд; или
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.1.3.3.
	Имеющие волоконно-оптическую связь для передачи данных или команд на расстояние более 1000 м
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.2.
	Системы и оборудование:
	

	
	Примечание.

Для систем подводной связи 
см. часть 1 категории 5 (Телекоммуникации)
	

	8.1.2.1.
	Системы, специально разработанные или модифицированные для автоматического управления движением подводных аппаратов, контролируемых по пункту 8.1.1, использующие навигационные данные и имеющие сервоуправление с замкнутым контуром:
	9014 80 000 0

	
	а) позволяющие аппарату перемещаться вблизи заданного горизонта в пределах 10 м;
	

	
	б) удерживающие аппарат в пределах 10 м относительно заданного горизонта; или
	

	
	в) удерживающие аппарат в пределах 10 м при следовании по кабелю, лежащему на дне или заглубленному в грунт;
	

	8.1.2.2.
	Роботы, специально спроектированные для подводного применения, управляемые с использованием специализированного компьютера, имеющие любую из следующих составляющих:
	8479 50 000 0;

8479 90 970 0

	
	а) системы, управляющие роботом с использованием информации, поступающей от датчиков, которые измеряют усилие или момент, прикладываемые к внешнему объекту, расстояние до внешнего объекта или контактное (тактильное) взаимодействие между роботом и внешним объектом; или
	

	
	б) возможность создавать усилие 250 Н или более или момент 250 Нм или более и имеющие элементы конструкции, изготовленные с использованием титановых сплавов или композиционных материалов с армированием волокнистыми или нитевидными материалами;
	

	8.1.2.3.
	Независимые от атмосферы энергетические системы, специально разработанные для применения под водой:
	

	8.1.2.3.1.
	Независимые от атмосферы энергетические системы с двигателями циклов Брайтона или Ренкина, имеющие любую из следующих составляющих:
	8408 10;

8409 99 000 0

	
	а) химические скрубберы или абсорберы, специально разработанные для удаления диоксида углерода, оксида углерода и частиц из рециркулируемого выхлопа двигателя;
	

	
	б) системы, специально разработанные для применения атомарного газа;
	

	
	в) устройства или глушители, специально разработанные для снижения шума под водой на частотах ниже 10 кГц, или специально смонтированные устройства для подавления шума выбросов; или
	

	
	г) системы, специально разработанные для:
	

	
	герметизации продуктов реакции или регенерации топлива;
	

	
	хранения продуктов реакции; и
	

	
	выброса продуктов реакции при противодавлении в 100 кПа или выше;
	

	8.1.2.3.2.
	Изолированные от атмосферы энергетические системы с дизельными двигателями, имеющие все следующие характеристики:
	8408 10;

8409 99 000 0

	
	а) химические скрубберы или абсорберы, специально разработанные для удаления диоксида углерода, оксида углерода и частиц из рециркулируемого выхлопа двигателя;
	

	
	б) системы, специально разработанные для применения атомарного газа;
	

	
	в) устройства или глушители, специально разработанные для снижения шума под водой на частотах ниже 10 кГц, или специально смонтированные устройства для подавления шума выбросов; и
	

	
	г) специально разработанные выхлопные системы с задержкой выброса продуктов сгорания;
	

	8.1.2.3.3.
	Изолированные от атмосферы энергетические системы на топливных элементах (ЭХГ) с выходной мощностью, превышающей 2 кВт, имеющие любую из следующих составляющих:
	8409 99 000 0

	
	а) устройства или глушители, специально разработанные для снижения шума под водой на частотах ниже 10 кГц, или специально смонтированные устройства для подавления шума выбросов; или
	

	
	б) системы, специально разработанные для:
	

	
	герметизации продуктов реакции или регенерации топлива;
	

	
	хранения продуктов реакции; и
	

	
	выброса продуктов реакции при противодавлении в 100 кПа или выше;
	

	8.1.2.3.4.
	Изолированные от атмосферы энергетические системы с двигателями цикла Стирлинга, имеющие все следующие составляющие:
	8408 10;

8409 99 000 0

	
	а) устройства или глушители, специально разработанные для снижения шума под водой на частотах ниже 10 кГц, или специально смонтированные устройства для подавления шума выбросов; и
	

	
	б) специально разработанные выхлопные системы с выхлопом продуктов сгорания при противодавлении в 100 кПа или выше;
	

	8.1.2.4.
	Следующие системы снижения шума, разработанные для применения на судах водоизмещением 1000 тонн или более:
	

	8.1.2.4.1.
	Системы снижения шума под водой на частотах ниже 500 Гц, состоящие из составных демпфирующих оснований (моторам), для акустической изоляции дизельных двигателей, дизель-генераторных агрегатов, газовых турбин, 

	4016 10 900 0;

4016 99 880 9;

4017 00 900 0;

8409 99 000 0;

8412 29 500 0

	
	газотурбинных генераторных установок, движителей или главных редукторов, специально разработанных для звуковой или виброизоляции, имеющие среднюю массу, превышающую 30 % массы монтируемого оборудования;
	

	8.1.2.4.2.
	Активные системы снижения шума или шумоподавления, или магнитного пеленга, специально разработанные для трансмиссионных систем, включающие электронные системы управления, работающие в режиме  активного снижения вибрации оборудования путем генерирования антишумовых или антивибрационных сигналов, направленных непосредственно на источник шума;
	8479 89 980 0;

8543 20 000 0;

8543 89 950 0

	8.1.2.5.
	Водометные (гидрореактивные) движители насосного типа с выходной мощностью, превышающей 2,5 МВт, в которых используются расширяющееся сопло и техника кондиционирования потока направляющим устройством в целях повышения эффективности движителя или снижения генерируемых движителем и распространяющихся под водой шумов
	8412 29 500 0

	8.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование - нет
	

	8.3.
	Материалы - нет
	

	8.4.
	Программное обеспечение
	

	8.4.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное для разработки или производства оборудования, контролируемого по пункту 8.1
	

	8.4.2.
	Программное обеспечение, специально разработанное или модифицированное для разработки, производства, текущего ремонта, капитального ремонта или восстановления чистоты поверхности, повторной обработки гребных винтов, специально разработанных для снижения их шума под водой
	

	8.5.
	Технология
	

	8.5.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки или производства оборудования, контролируемого по пункту 8.1
	

	8.5.2.
	Технологии для разработки, производства, текущего ремонта, капитального ремонта или восстановления чистоты поверхности, повторной обработки гребных винтов, специально разработанных для снижения их шума под водой


	

	
	КАТЕГОРИЯ 9. ДВИГАТЕЛИ
	

	9.1.
	Системы, оборудование и компоненты
	

	9.1.1.
	Прямоточные воздушно-реактивные двигатели, пульсирующие воздушно-реактивные двигатели или двигатели комбинированного цикла и специально разработанные для них компоненты
	8412 10 900 0

	9.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование
	

	9.2.1.
	Керамические стержни или формы, специально разработанные для производства методом литья рабочих и сопловых лопаток турбин или элементов бандажа
	6903 90 800 0

	9.3.
	Материалы - нет
	

	9.4.
	Программное обеспечение
	

	9.4.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное или модифицированное для разработки оборудования или технологии, контролируемых по пункту 9.1, 9.2 или 9.5.3
	

	9.4.2.
	Программное обеспечение, специально разработанное или модифицированное для производства оборудования, контролируемого по пункту 9.1 или 9.2
	

	9.4.3.
	Программное обеспечение, кроме указанного в пунктах 9.4.1 и 9.4.2
	

	9.4.3.1.
	Программное обеспечение для математического моделирования двух- или трехмерного вязкого течения, основанное на данных испытаний в аэродинамических трубах или данных летных испытаний, используемое для моделирования потока внутри двигателя;
	

	9.4.3.2.
	Программное обеспечение, специально разработанное для управления направленной кристаллизацией или формированием монокристалла
	

	9.5.
	Технология
	

	9.5.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки оборудования или программного обеспечения, контролируемых по подпункту "в" пункта 9.1.1, пунктам 9.1.4 - 9.1.11, 9.2 и 9.4 раздела 1
	

	9.5.2.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для производства оборудования, контролируемого по подпункту "в" пункта 9.1.1, пунктам 9.1.4 - 9.1.11 и 9.2 раздела 1
	

	
	Особое примечание.

Для технологии по восстановлению контролируемых конструкций из композиционных материалов объемной или слоистой структуры см. пункт 1.5.2.2
	

	
	Примечание.

Технологии разработки или производства газотурбинных двигателей, контролируемые по пункту 9.5, остаются контролируемыми, когда они используются как технологии для ремонта, модернизации или капитального ремонта. Не контролируются технические данные, чертежи или эксплуатационная документация, непосредственно связанные с поверкой, извлечением или заменой поврежденных или неремонтопригодных заменяемых блоков, включая замену двигателей в целом или их модульных блоков
	

	9.5.3.
	Иные технологии, кроме указанных в пунктах 9.5.1 и 9.5.2:
	

	9.5.3.1.
	Технология, требуемая для разработки или производства любых из следующих компонентов или систем газотурбинных двигателей:
	

	9.5.3.1.1.
	Лопаток газовых турбин или элементов бандажа, полученных из сплавов направленной кристаллизацией (DS) или из монокристаллических сплавов (SC), имеющих в направлении <001> (по Миллеру) ресурс длительной прочности, превышающий 400 ч при температуре 1273 К (10000 С) и 
	

	
	напряжении 200 МПа, базирующийся  на усредненных показателях свойств материала;
	

	9.5.3.1.2.
	Многокупольных камер сгорания, работающих при средних температурах на выходе из камеры сгорания выше 1813 К (15400 С), или камер сгорания, содержащих внутренние корпуса, термически разделенные футеровками, неметаллическими облицовками или неметаллическими оболочками;
	

	9.5.3.1.3.
	Компонентов, изготовленных из любого нижеследующего материала: 

а) композиционных материалов с полимерной матрицей, разработанных для применения при температурах выше 588 К (3150 С);

б) контролируемых по пункту 1.3.7 раздела 1 композиционных материалов с металлической, керамической или интерметаллидной матрицей, а также интерметаллических материалов; или

в) композиционных материалов, контролируемых по пункту 1.3.10 раздела 1 и изготовленных с использованием полимеров, контролируемых по пункту 1.3.8 раздела 1
	

	9.5.3.1.4.
	Неохлаждаемых рабочих и сопловых лопаток газовых турбин, элементов бандажа или других компонентов, спроектированных для работы в газовом потоке с температурой 1323 К (10500 С) или выше;
	

	9.5.3.1.5.
	Охлаждаемых рабочих и сопловых лопаток газовых турбин, элементов бандажа или других компонентов, иных, чем те, что описаны в пункте 9.5.3.1.1, и работающих в газовом потоке с температурой 1643 К (13700 С) или выше;
	

	9.5.3.1.6.
	Элементов ротора газотурбинного двигателя из материалов, полученных методом порошковой металлургии и контролируемых по пункту 1.3.2.2 раздела 1;
	

	9.5.3.1.7.
	Электронно-цифровых систем управления  газотурбинными двигателями и двигателями с комбинированным циклом и относящихся к ним диагностических устройств, датчиков и специально спроектированных компонентов
	


РАЗДЕЛ 3

"ВЕСЬМА ЧУВСТВИТЕЛЬНЫЕ" ТОВАРЫ И ТЕХНОЛОГИИ

	№ пункта


	Наименование


	Код ТН ВЭД

	
	
	

	
	КАТЕГОРИЯ 1. ПЕРСПЕКТИВНЫЕ МАТЕРИАЛЫ
	

	1.1.
	Системы, оборудование и компоненты
	

	1.1.1.
	Конструкции из композиционных материалов объемной или слоистой структуры, имеющие органическую матрицу и выполненные из материалов, контролируемых по  пункту 1.3.10.3 или 1.3.10.4 раздела 1
	3926 90 100 0;

3926 90 910 9; 

3926 90 990

	
	Примечание.

По пункту 1.1.1 не контролируются полностью или частично изготовленные конструкции, специально разработанные для следующего только гражданского использования:
	

	
	а) в спортивных товарах;
	

	
	б) в автомобильной промышленности;
	

	
	в) в станкостроительной промышленности;
	

	
	г) в медицинских целях
	

	1.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование - нет
	

	1.3.
	Материалы
	

	1.3.1.
	Материалы, специально разработанные для поглощения электромагнитных волн, или полимеры, обладающие собственной проводимостью:
	

	1.3.1.1.
	Материалы для поглощения электромагнитных волн в области частот от 2 х 108 Гц до 3 х 1012 Гц
	3815 19;

3910 00 000 0

	
	Примечания:

1. По пункту 1.3.1.1 не контролируются:

а) поглотители войлочного типа, изготовленные из натуральных и синтетических волокон, содержащие немагнитный наполнитель;
	

	
	б) поглотители, не имеющие магнитных потерь, рабочая поверхность которых не является плоской, включая пирамиды, конусы, клинья и спиралевидные поверхности; 
	

	
	в) плоские поглотители, обладающие всеми следующими признаками:

1) изготовленные из любых следующих материалов:
	

	
	вспененных полимерных материалов (гибких или негибких) с углеродным наполнением или органических материалов, включая связующие, обеспечивающих более 5 % отражения по сравнению с металлом в диапазоне волн, отличающихся от средней частоты падающей энергии более чем на SYMBOL 177 \f "Times New Roman Cyr"15 %, и не способных 
	

	
	выдерживать температуры, превышающие 450 К (1770 С); или керамических материалов, обеспечивающих более 20 % отражения по сравнению с металлом в диапазоне волн, отличающихся от средней частоты падающей энергии более чем на SYMBOL 177 \f "Times New Roman Cyr"15 % и не способных выдерживать температуры, превышающие 800 К (5270 С);
	

	
	2) прочностью при растяжении менее 7 х 106 Н/кв.м; и
	

	
	3) прочностью при сжатии менее 14 х 106 Н/кв.м;
	

	
	г) плоские поглотители, выполненные из спеченного феррита, имеющие:
	

	
	удельный вес более 4,4 г/куб.см; и
	

	
	максимальную рабочую температуру 548 К (2750 С)
	

	
	2. Магнитные материалы для обеспечения поглощения волн, указанные в примечании 1 к пункту 1.3.1.1, не освобождаются от контроля, если они содержатся в красках
	

	
	Техническое примечание.

Образцы для проведения испытаний на поглощение, приведенные в подпункте 1 пункта "в" примечания 1 к пункту 1.3.1.1, должны иметь 
форму квадрата со стороной не 
менее пяти длин волн средней частоты и располагаться в дальней зоне излучающего элемента;
	

	1.3.1.2.
	Материалы для поглощения волн на частотах, превышающих 1,5 х 1014 Гц, но ниже, чем 3,7 х 1014 Гц, и непрозрачные для видимого света;
	3815 19;

3910 00 000 0

	1.3.1.3.
	Электропроводящие полимерные материалы с объемной электропроводностью выше 10 000 См/м (Сименс/м) или поверхностным удельным сопротивлением менее 100 Ом/кв.м, полученные на основе любого из следующих полимеров:
	

	1.3.1.3.1.
	Полианилина;
	3909 30 000 0

	1.3.1.3.2.
	Полипиррола;
	3911 90 990 0

	1.3.1.3.3.
	Политиофена;
	3911 90 990 0

	1.3.1.3.4.
	Полифенилен-винилена; или
	3911 90 990 0

	1.3.1.3.5.
	Политиенилен-винилена
	3919 90 900 0

	
	Техническое примечание.

Объемная электропроводность и поверхностное удельное сопротивление должны определяться в соответствии со стандартной методикой ASTM D-257 или ее национальным эквивалентом
	

	1.3.2.
	Следующие материалы:
	

	1.3.2.1.
	Плутоний в любой форме с содержанием изотопа плутония-238 более 50 % (по весу)
	2844 20 510 0;

2844 20 590 0;

2844 20 990 0

	
	Примечание.
По пункту 1.3.2.1 не контролируются:
	

	
	а) поставки, содержащие 1 г плутония или менее;
	

	
	б) поставки, содержащие три эффективных грамма плутония или менее при использовании в качестве чувствительного элемента в приборах;
	

	1.3.2.2.
	Предварительно обогащенный нептуний-237 в любой форме
	2844 40 200 0;

2844 40 300 0

	
	Примечание.

По пункту 1.3.2.2 не контролируются поставки, содержащие не более 1 г нептуния-237
	

	
	Техническое примечание.

Материалы, указанные в пункте 1.3.2, обычно используются для ядерных источников тепла
	

	1.4.
	Программное обеспечение - нет
	

	1.5.
	Технология
	

	1.5.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки или производства оборудования или материалов, контролируемых по пункту 1.1.1 
или 1.3
	

	
	КАТЕГОРИЯ 2. ОБРАБОТКА МАТЕРИАЛОВ - нет
	

	
	КАТЕГОРИЯ 3. 
ЭЛЕКТРОНИКА - нет
	

	
	КАТЕГОРИЯ 4. ВЫЧИСЛИТЕЛЬНАЯ ТЕХНИКА - нет
	

	4.1.
	Системы, оборудование и компоненты - нет
	

	4.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование - нет
	

	4.3.
	Материалы - нет
	

	4.4.
	Программное обеспечение
	

	4.4.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное для разработки или производства цифровых ЭВМ, имеющих совокупную теоретическую производительность (СТП), превышающую 150 000 Мтопс
	

	4.5.
	Технология
	

	4.5.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки или производства программного обеспечения, контролируемого по пункту 4.4, или цифровых ЭВМ, имеющих совокупную теоретическую производительность (СТП), превышающую 150 000 Мтопс
	

	
	КАТЕГОРИЯ 5.
	

	
	Часть 1. Телекоммуникации
	

	5.1.1.
	Системы, оборудование и компоненты
	

	5.1.1.1.
	Радиоприемные устройства с цифровым управлением, имеющие все следующие характеристики:
	8527

	
	а) более 1000 каналов;
	

	
	б) время переключения частоты менее 1 мс;
	

	
	в) автоматический поиск или сканирование в части спектра электромагнитных волн; и
	

	
	г) возможность идентификации принятого сигнала или типа передатчика
	

	
	Примечание.

По пункту 5.1.1.1 не контролируется оборудование, специально разработанное для использования с гражданскими системами сотовой радиосвязи
	

	5.2.1.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование - нет
	

	5.3.1.
	Материалы - нет
	

	5.4.1.
	Программное обеспечение
	

	5.4.1.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное для разработки или производства оборудования, функций или свойств, контролируемых по части 1 категории 5
	

	5.5.1.
	Технология
	

	5.5.1.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки или производства оборудования, функций, свойств или программного обеспечения, контролируемых по части 1 категории 5
	

	
	Часть 2. Защита информации - нет
	

	
	КАТЕГОРИЯ 6. ДАТЧИКИ И ЛАЗЕРЫ
	

	6.1.
	Системы, оборудование и компоненты
	

	6.1.1.
	Акустика
	

	6.1.1.1.
	Морские акустические системы, оборудование и специально разработанные для них компоненты:
	

	6.1.1.1.1.
	Активные системы обнаружения или определения местоположения, имеющие уровень звукового давления выше 210 дБ (1 мкПа на 1 м) и рабочую частоту в диапазоне от 30 Гц до 2 кГц
	9014 80 000 0;

9015 80 910 0

	
	Примечание.

По пункту 6.1.1.1.1 не контролируются:

а) эхолоты, действующие вертикально под аппаратом, не включающие функцию сканирования луча в диапазоне более SYMBOL 177 \f "Times New Roman Cyr"200 и 
ограниченные измерением глубины воды, расстояния до погруженных или заглубленных объектов или косяков рыбы;
	

	
	б) следующие акустические буи:
	

	
	аварийные акустические буи;
	

	
	акустические буи с дистанционным управлением, специально разработанные для перемещения или возвращения в подводное положение;
	

	6.1.1.1.2.
	Пассивные (принимающие, связанные или не связанные в условиях нормального применения с отдельными активными устройствами) системы, оборудование и специально разработанные для них компоненты:
	

	6.1.1.1.2.1.
	Гидрофоны с любой из следующих характеристик:
	

	
	а) включающие непрерывные гибкие чувствительные элементы;
	9014 80 000 0;

9015 80 110 0;

9015 80 930 0

	
	б) включающие гибкие сборки дискретных чувствительных элементов с диаметром или длиной менее 20 мм и с расстоянием между элементами менее 20 мм;
	9014 80 000 0;

9015 80 110 0;

9015 80 930 0

	
	в) имеющие любые из следующих чувствительных элементов:

волоконно-оптические;

пьезоэлектрические из полимерных пленок, отличные от поливинилиденфторида (PVDF) и его сополимеров {P(VDF-TrFE) и P(VDF‑TFE)} ({поли(винилиденфторид-трифторэтилен) и  поли(винилиденфторид-тетрафторэтилен)}); или

гибкие пьезоэлектрические из композиционных материалов;
	9014 80 000 0;

9015 80 930 0

	
	г) разработанные для эксплуатации на глубинах более 35 м, с компенсацией ускорения; или
	9014 80 000 0;

9015 80 930 0

	
	д) разработанные для эксплуатации на глубинах более 1000 м
	9014 80 000 0;

9015 80 930 0

	
	Примечание.

Контрольный статус гидрофонов, специально разработанных для другого оборудования, определяется контрольным статусом этого оборудования;
	

	
	Технические примечания:

1. Пьезоэлектрические чувствительные элементы из полимерной пленки состоят из поляризованной полимерной пленки, которая натянута на несущую конструкцию или катушку (сердечник) и прикреплена к ним
	

	
	2. Гибкие пьезоэлектрические чувствительные элементы из композиционного материала состоят из пьезоэлектрических керамических частиц или волокон, распределенных в электроизоляционном акустически прозрачном резиновом, полимерном или эпоксидном связующем, которое является неотъемлемой частью чувствительного элемента;
	

	6.1.1.1.2.2.
	Буксируемые акустические гидрофонные решетки, имеющие любую из следующих характеристик:
	9014 80 000 0;

9015 80 930 0;

9015 80 990 0

	
	а) гидрофонные группы, расположенные с шагом менее 12,5 м, или имеющие возможность модификации для расположения гидрофонных групп с шагом менее 12,5 м;
	

	
	б) разработанные или имеющие возможность модификации для работы на глубинах более 35 м
	

	
	Техническое примечание.

Возможность модификации, указанная в подпунктах "а" и "б" пункта 6.1.1.1.2.2, означает наличие резервов, позволяющих изменять схему соединений или внутренних связей для усовершенствования гидрофонной группы по ее размещению или изменению пределов рабочей глубины. Такими резервами является возможность монтажа: запасных проводников в количестве, превышающем 10 % от числа рабочих проводников связи; блоков настройки конфигурации гидрофонной группы или внутренних устройств, ограничивающих глубину погружения, что обеспечивает регулировку или контроль более чем одной гидрофонной группы;
	

	
	в) датчики направленного действия, контролируемые по пункту 6.1.1.1.2.4 раздела 1;
	

	
	г) продольно армированные рукава решетки;
	

	
	д) собранные решетки диаметром менее 40 мм;
	

	
	е) сигнальные многоэлементные гидрофонные группы, разработанные для работы на глубинах более 35 м или имеющие регулируемое либо сменное устройство измерения глубины для эксплуатации на глубинах, превышающих 35 м; или
	

	
	ж) характеристики гидрофонов, указанные в пункте 6.1.1.1.2.1 раздела 1;
	

	6.1.1.1.2.3.
	Аппаратура обработки данных в реальном масштабе времени, специально разработанная для применения в буксируемых акустических гидрофонных решетках, обладающая программируемостью пользователем, обработкой во временной или частотной области и корреляцией, включая спектральный анализ, цифровую фильтрацию и формирование луча, с использованием быстрого преобразования Фурье или других преобразований или процессов;
	9014 80 000 0;

9015 80 930 0;

9015 80 990 0

	6.1.1.1.2.4.
	Донные или притопленные кабельные системы, имеющие любую из следующих составляющих:
	8907 90 000 0;

9014 80 000 0;

9014 90 900 0;

	
	а) объединяющие гидрофоны, указанные в пункте 6.1.1.1.2.1 раздела 1; или
	9015 80 930 0;

9015 80 990 0

	
	б) объединяющие сигнальные модули многоэлементной гидрофонной группы, имеющие все следующие характеристики:
	

	
	разработаны для функционирования на глубинах, превышающих 35 м, либо обладают регулируемым или сменным устройством измерения глубины для работы на глубинах, превышающих 35 м; и

обладают возможностью оперативного взаимодействия с модулями буксируемых акустических гидрофонных решеток;
	

	6.1.1.1.2.5.
	Аппаратура обработки данных в реальном масштабе времени, специально разработанная для донных или притопленных кабельных систем, обладающая программируемостью пользователем и обработкой во временной или частотной области и корреляцией, включая спектральный анализ, цифровую фильтрацию и формирование луча, с использованием быстрого преобразования Фурье или других преобразований либо процессов
	8907 90 000 0;

9014 80 000 0;

9014 90 900 0;

9015 80 930 0;

9015 80 990 0

	6.1.2.
	Оптические датчики
	

	6.1.2.1.
	Твердотельные детекторы, пригодные для применения в космосе, имеющие максимум чувствительности в диапазоне длин волн от 1200 нм до 30 000 нм
	8541 40 900 0

	
	Радиолокаторы
	

	6.1.3.
	Локационные системы, оборудование и узлы, имеющие подсистемы обработки данных для автоматического распознавания образов (выделение признаков) и сравнения с базами данных характеристик цели (формы сигналов или формирование изображений) для идентификации или классификации целей
	8526 10

	
	Примечание.

По пункту 6.1.3 не контролируются:
	

	
	а) обзорные РЛС с активным ответом;
	

	
	б) автомобильные РЛС, предназначенные для предотвращения столкновений;
	

	
	в) дисплеи или мониторы, используемые для управления воздушным движением (УВД), имеющие не более 12 различимых элементов на 1 мм;
	

	
	г) метеорологические локаторы
	

	6.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование
	

	
	Радиолокаторы
	

	6.2.1.
	Импульсные локационные системы для измерения поперечного сечения, имеющие длительность передаваемых импульсов 100 нс или менее, и специально разработанные для них компоненты
	8526 10 900 0

	6.3.
	Материалы - нет
	

	6.4.
	Программное обеспечение
	

	6.4.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное для разработки или производства оборудования, контролируемого по пункту 6.1.3 или 6.2.1
	

	6.4.2.
	Иное программное обеспечение, кроме указанного в пункте 6.4.1:
	

	6.4.2.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное для формирования акустического луча при обработке в реальном масштабе времени акустических данных для пассивного приема с использованием буксируемых гидрофонных решеток;
	

	6.4.2.2.
	Исходная программа для обработки в реальном масштабе времени акустических данных для пассивного приема с использованием буксируемых гидрофонных решеток;
	

	6.4.2.3.
	Программное обеспечение, специально разработанное для формирования акустического луча при обработке в реальном масштабе времени акустических данных при пассивном приеме донными или погруженными кабельными системами;
	

	6.4.2.4.
	Исходная программа для обработки в реальном масштабе времени акустических данных для пассивного приема донными или погруженными кабельными системами
	

	6.5.
	Технология
	

	6.5.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки оборудования или программного обеспечения, контролируемого по пункту 6.1, 6.2 или 6.4
	

	6.5.2.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для производства оборудования, контролируемого по пункту 6.1 или 6.2
	

	
	КАТЕГОРИЯ 7. НАВИГАЦИЯ И АВИАЦИОННАЯ ЭЛЕКТРОНИКА
	

	7.1.
	Системы, оборудование и компоненты - нет
	

	7.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование - нет
	

	7.3.
	Материалы - нет
	

	7.4.
	Программное обеспечение
	

	7.4.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное или модифицированное для улучшения эксплуатационных характеристик или уменьшения навигационной ошибки систем до уровней, указанных в пункте 7.1.3 или 7.1.4 раздела 1;
	

	7.4.2.
	Исходная программа для гибридных интегрированных систем, которые улучшают эксплуатационные характеристики или уменьшают навигационную ошибку систем до уровней, указанных в пункте 7.1.3 раздела 1, при непрерывном комбинировании инерциальных данных с данными любой из следующих систем:
	

	
	а) допплеровским определителем скорости;
	

	
	б) глобальной навигационной спутниковой системой (GPS или ГЛОНАСС); или
	

	
	в) навигационными системами на основе эталонных баз данных (DBRN)
	

	7.5.
	Технологии - нет
	

	
	КАТЕГОРИЯ 8. МОРСКОЕ ДЕЛО
	

	8.1.
	Системы, оборудование и компоненты
	

	8.1.1.
	Подводные аппараты и надводные суда:
	

	
	Особое примечание.

Для оценки контрольного статуса оборудования подводных аппаратов необходимо руководствоваться: для оборудования передачи зашифрованной информации - частью 2 категории 5 (Защита информации); применительно к датчикам - категорией 6;  для
	

	
	навигационного оборудования - категориями 7 и 8; для подводного оборудования - пунктом 8.1
	

	8.1.1.1.
	Обитаемые, непривязные подводные аппараты, имеющие любую из следующих характеристик:
	

	8.1.1.1.1.
	Спроектированные для работы в автономном режиме и имеющие все следующие характеристики по подъемной силе:
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	
	а) 10 % или более их собственного веса (веса в воздухе); и
	

	
	б) 15 кН или более;
	

	8.1.1.1.2.
	Спроектированные для работы на глубинах более 1000 м; или
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.1.1.3.
	Имеющие все следующие характеристики:

а) экипаж из четырех или более человек;
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0



	
	б) возможность автономной работы в течение 10 часов или более;
	

	
	в) радиус действия 25 морских миль или более; и
	

	
	г) длину 21 м или менее
	

	
	Технические примечания:

1. Для целей пункта 8.1.1.1 термин "автономная работа" означает, что аппараты полностью погружаются без шнорхеля, все их системы функционируют и обеспечивают плавание на минимальной скорости, при которой глубиной погружения можно безопасно управлять в 
	

	
	динамике с использованием только глубинных рулей без участия надводного судна поддержки или базы на поверхности, на дне или на берегу; аппараты имеют двигательную установку для движения в подводном и надводном состоянии
	

	
	2. Для целей пункта 8.1.1.1 термин "радиус действия" означает половину максимального расстояния, которое может преодолеть подводный аппарат;
	

	8.1.1.2.
	Необитаемые, непривязные подводные аппараты, имеющие любую из следующих характеристик:
	

	8.1.1.2.1.
	Разработанные для прокладки курса по отношению к любому географическому ориентиру в реальном масштабе времени без участия человека;
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.1.2.2.
	Имеющие акустическую связь для передачи данных или команд; или
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.1.2.3.
	Имеющие волоконно-оптическую связь для передачи данных или команд на расстояние более 1000 м
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.2.
	Активные системы снижения шума или шумоподавления, или магнитного пеленга, специально разработанные для трансмиссионных систем судов водоизмещением 1000 т или более, включающие электронные системы управления, работающие в режиме  активного снижения вибрации оборудования путем генерирования антишумовых или антивибрационных сигналов, направленных непосредственно на источник шума
	8479 89 980 0;

8543 20 000 0;

8543 89 950 0

	8.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование - нет
	

	8.3.
	Материалы - нет
	

	8.4.
	Программное обеспечение
	

	8.4.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное для разработки или производства оборудования, контролируемого по пункту 8.1
	

	8.5.
	Технология
	

	8.5.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки или производства оборудования, контролируемого по пункту 8.1
	

	
	КАТЕГОРИЯ 9. ДВИГАТЕЛИ
	

	9.1.
	Системы, оборудование и компоненты
	

	9.1.1.
	Прямоточные воздушно-реактивные двигатели, пульсирующие воздушно-реактивные двигатели или двигатели комбинированного цикла и специально разработанные для них компоненты
	8412 10 900 0

	9.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование - нет
	

	9.3.
	Материалы - нет
	

	9.4.
	Программное обеспечение
	

	9.4.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное или модифицированное для разработки оборудования или технологий, контролируемых по пункту 9.1 или 9.5.3
	

	9.4.2.
	Программное обеспечение, специально разработанное или модифицированное для производства оборудования, контролируемого по пункту 9.1
	

	9.5.
	Технология
	

	9.5.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки оборудования или программного обеспечения, контролируемых по пункту 9.1 или 9.4
	

	9.5.2.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для производства оборудования, контролируемого по пункту 9.1
	

	9.5.3.
	Иные технологии, кроме указанных в пунктах 9.5.1 и 9.5.2:
	

	9.5.3.1.
	Технология, требуемая для разработки или производства любых из следующих компонентов или систем газотурбинных двигателей:
	

	9.5.3.1.1.
	Лопаток газовых турбин или элементов бандажа, полученных из сплавов направленной кристаллизацией (DS) или из монокристаллических сплавов (SC), имеющих в направлении <001> (по Миллеру) ресурс длительной прочности, превышающий 400 ч при температуре 1273 К (10000 С) и напряжении 200 МПа, базирующийся  на усредненных показателях свойств материала;
	

	9.5.3.1.2.
	Компонентов, изготовленных из  композиционных материалов с полимерной матрицей, разработанных для применения при температуре выше 588 К (3150 С)
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