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	№ пункта


	Наименование


	Код ТН ВЭД

	
	
	

	
	Гравиметры
	

	6.1.7.
	Гравиметры и гравитационные градиентометры:
	

	6.1.7.1.
	Гравиметры, разработанные или модифицированные для наземного использования, со статической точностью меньше (лучше) 10 микрогалей
	9015 80 930 0

	
	Примечание.

По пункту 6.1.7.1 не контролируются наземные гравиметры типа кварцевых элементов (Уордена);
	

	6.1.7.2.
	Гравиметры, разработанные для мобильных средств, имеющие все следующие характеристики:
	9015 80 930 0

	
	а) статическую точность меньше (лучше) 0,7 миллигалей; и
	

	
	б) рабочую точность меньше (лучше) 0,7 миллигалей со временем регистрации в состоянии готовности менее 2 мин в любой комбинации корректирующих компенсаций и влияния движения;
	

	6.1.7.3.
	Гравитационные градиентометры
	9015 80 930 0

	
	Радиолокаторы
	

	6.1.8.
	Локационные системы, оборудование и узлы, имеющие любую из следующих характеристик, и специально разработанные для них компоненты:
	

	6.1.8.1.
	Работают на частотах от 40 ГГц до 230 ГГц и имеют среднюю выходную мощность более 100 мВт;
	8526 10

	6.1.8.2.
	Имеют перестраиваемую рабочую полосу частот, ширина которой превышает SYMBOL 177 \f "Times New Roman Cyr"6,25 % от центральной рабочей частоты
	8526 10

	
	Техническое примечание.

Центральная рабочая частота равна половине суммы наибольшей и наименьшей номинальных рабочих частот;
	

	6.1.8.3.
	Имеют возможность работать одновременно на двух или более несущих частотах;
	8526 10

	6.1.8.4.
	Имеют возможность работы в режимах радиолокационных станций  (РЛС) с синтезированной апертурой или обратной синтезированной апертурой или в режиме локатора бокового обзора воздушного базирования
	8526 10

	
	Особое примечание.
В отношении локационных систем, оборудования и узлов, указанных в пункте 6.1.8.4, см. также пункт 6.1.6.1 раздела 2;
	

	6.1.8.5.
	Включают фазированные антенные решетки с электронным управлением диаграммой направленности;
	8526 10

	6.1.8.6.
	Определяют высотные одиночные цели
	8526 10

	
	Примечание.

По пункту 6.1.8.6 не контролируется прецизионное радиолокационное оборудование для контроля захода на посадку, соответствующее стандартам ИКАО;
	

	6.1.8.7.
	Специально разработаны для воздушного базирования (устанавливаются на воздушном шаре или летательном аппарате) и имеют допплеровскую обработку сигнала для обнаружения движущихся целей;
	8526 10

	6.1.8.8.
	Используют обработку сигналов локатора с применением:
	8526 10

	
	а) методов расширения спектра РЛС; или
	

	
	б) методов радиолокации с быстрой перестройкой частоты
	

	
	Особое примечание.
В отношении РЛС, указанных в пункте 6.1.8.8, см. также пункт 6.1.6.2 раздела 2;
	

	6.1.8.9.
	Обеспечивают наземное функционирование с максимальной инструментальной дальностью действия более 185 км
	8526 10

	
	Примечание.

По пункту 6.1.8.9 не контролируются:
	

	
	а) обзорные РЛС для рыболовецких целей;
	

	
	б) наземные РЛС, специально разработанные для управления воздушным движением в случае, когда они удовлетворяют всем следующим условиям:
	

	
	имеют максимальную инструментальную дальность действия 500 км или менее;
	

	
	сконфигурированы так, что данные с РЛС о цели могут быть переданы только в одну сторону от места нахождения локатора к одному или нескольким гражданским центрам управления воздушным движением (УВД) на маршруте;
	

	
	не содержат средств для дистанционного управления скоростью сканирования локатора из центра УВД на маршруте; и
	

	
	должны устанавливаться для постоянной работы;
	

	
	в) локаторы для слежения за метеорологическими воздушными шарами;
	

	6.1.8.10.
	Являются лазерными локационными станциями или лазерными дальномерами (ЛИДАРы), имеющими любую из следующих характеристик:
	9015 10 100 0; 9015 10 900 0; 9031 80 340 0;9031 80 910 0

	
	а) пригодные для применения в космосе; или
	

	
	б) использующие методы когерентного гетеродинного или гомодинного детектирования и имеющие угловое разрешение меньше (лучше) 20 мкрад
	

	
	Примечание.

По пункту 6.1.8.10 не контролируются ЛИДАРы, специально разработанные для геодезических или метеорологических целей;
	

	6.1.8.11.
	Имеют подсистемы обработки сигнала со сжатием импульса с любой из следующих характеристик:
	8526 10

	
	а) коэффициентом сжатия импульса более 150; или
	

	
	б) шириной импульса менее 200 нс
	

	
	Особое примечание.
В отношении локационных систем, оборудования и узлов, указанных в пункте 6.1.8.11, см. также пункт 6.1.6.3 раздела 2;
	

	6.1.8.12.
	Имеют подсистемы обработки данных, обеспечивающие любое из нижеследующего:
	8526 10

	
	а) автоматическое сопровождение цели, обеспечивающее при любом повороте антенны определение прогнозируемого положения цели на время, превышающее время до следующего прохождения луча антенны;
	

	
	б) вычисление скорости цели от активной РЛС, имеющей непериодическое (варьируемое) сканирование;
	

	
	в) обработку сигнала для автоматического распознавания образов (выделение признаков) и сравнения с базами данных характеристик цели (формы сигналов или формирование изображений) для идентификации или классификации целей; или
	

	
	г) наложение и корреляция или синтез данных о цели от двух или более пространственно распределенных и взаимосвязанных радиолокационных датчиков для усиления  распознавания целей
	

	
	Примечания:

1. По подпункту "а" пункта 6.1.8.12 не контролируются средства выдачи сигнала для предупреждения столкновений в системах контроля воздушного движения, морских или прибрежных РЛС
	

	
	2. По подпункту "г" пункта 6.1.8.12. не контролируются системы, оборудование и узлы, используемые для контроля морского движения
	

	
	Особое примечание.
В отношении локационных систем, оборудования и узлов, указанных в подпункте "в" пункта 6.1.8.12, см. также пункт 6.1.6.4 раздела 2 и пункт 6.1.3 раздела 3
	

	
	Примечание.

По пункту 6.1.8 не контролируются:
	

	
	а) обзорные РЛС с активным ответом;
	

	
	б) автомобильные РЛС, предназначенные для предотвращения столкновений;
	

	
	в) дисплеи или мониторы, используемые для управления воздушным движением (УВД), имеющие не более 12 различимых элементов на 1 мм;
	

	
	г) метеорологические локаторы
	

	6.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование
	

	6.2.1.
	Акустика - нет
	

	6.2.2.
	Оптические датчики - нет
	

	6.2.3.
	Камеры - нет
	

	
	Оптика
	

	6.2.4.
	Следующее оптическое оборудование:
	

	6.2.4.1.
	Оборудование для измерения абсолютной отражательной способности с погрешностью SYMBOL 177 \f "Times New Roman Cyr"0,1 % от величины отражательной способности;
	9031 49 000 0

	6.2.4.2.
	Оборудование, отличное от оборудования для измерения оптического поверхностного рассеяния, имеющее незатемненную апертуру с диаметром более 10 см, 
	9031 49 000 0

	
	специально разработанное для бесконтактного оптического измерения неплоской фигуры (профиля) оптической поверхности с точностью 2 нм или меньше (лучше) от требуемого профиля
	

	
	Примечание.

По пункту 6.2.4 не контролируются микроскопы
	

	6.2.5.
	Лазеры - нет
	

	6.2.6.
	Магнитометры - нет
	

	
	Гравиметры
	

	6.2.7.
	Оборудование для производства, юстировки и калибровки гравиметров наземного базирования со статической точностью лучше 0,1 миллигала
	9031 80 390 0

	
	Радиолокаторы
	

	6.2.8.
	Импульсные локационные системы для измерения поперечного сечения, имеющие длительность передаваемых импульсов 100 нс или менее, и специально разработанные для них компоненты
	8526 10 900 0

	
	Особое примечание.
В отношении импульсных локационных систем, указанных в пункте 6.2.8, см. также пункт 6.2.1 разделов 2 и 3
	

	6.3.
	Материалы
	

	6.3.1.
	Акустика - нет
	

	
	Оптические датчики
	

	6.3.2.
	Материалы оптических датчиков:
	

	6.3.2.1.
	Теллур (Те) с чистотой 99,9995 % или более;
	2804 50 900 0

	6.3.2.2.
	Монокристаллы (включая пластины с эпитаксиальными слоями) любого из следующего:

а) теллурида цинка-кадмия с содержанием цинка менее 6 % по мольным долям;

б) теллурида кадмия (CdTe) любой чистоты; или

в) теллурида ртути-кадмия (HgCdTe) любой чистоты
	3818 00 900 0;

8107 90 000 0

	
	Техническое примечание.

Мольная доля определяется отношением молей ZnTe к сумме молей CdTe и ZnTe, присутствующих в кристалле
	

	6.3.3.
	Камеры - нет
	

	
	Оптика
	

	6.3.4.
	Следующие оптические материалы:
	

	6.3.4.1.
	Заготовки из селенида цинка (ZnSe) и сульфида цинка (ZnS), полученные химическим осаждением паров, имеющие любую из следующих характеристик:
	2830 20 000 0;

2842 90 100 0



	
	а) объем более 100 куб.см; или
	

	
	б) диаметр более 80 мм и толщину 20 мм или более;
	

	6.3.4.2.
	Були следующих электрооптических материалов:
	

	6.3.4.2.1.
	Арсенат титанила-калия (КТА);
	2842 90 900 0

	6.3.4.2.2.
	Селенид серебра-галлия (AgGaSe2);
	2842 90 100 0

	6.3.4.2.3.
	Селенид таллия-мышьяка (Tl3AsSe3, известный также как TAS);
	2842 90 100 0

	6.3.4.3.
	Нелинейные оптические материалы, имеющие все следующие характеристики:
	7020 00 800 0

	
	а) кубичную восприимчивость (хи 3) 10–6 кв.м/В2 или более; и
	

	
	б) время отклика менее 1 мс;
	

	6.3.4.4.
	Заготовки карбида кремния или осажденных материалов бериллия-бериллия (Be/Be) с диаметром или длиной главной оси более 300 мм;
	2849 20 000 0;

8112 19 000 0

	6.3.4.5.
	Стекло, в том числе кварцевое стекло, фосфатное стекло, фторофосфатное стекло, фторид циркония (ZrF4) и фторид гафния (HfF4), имеющее все следующие характеристики:
	7001 00 910 0;

7001 00 990 0;

7020 00 800 0

	
	а) концентрацию гидроксильных ионов (ОН-) менее 5 частей на миллион;
	

	
	б) интегральные уровни чистоты по металлам лучше 1 части на миллион; и
	

	
	в) высокую однородность (флуктуацию коэффициента преломления) менее 5 х 10–6;
	

	6.3.4.6.
	Искусственный алмаз с поглощением менее 10–5 см–1 на длине волны от 200 нм до 14 000 нм
	7104 20 000 0

	
	Лазеры
	

	6.3.5.
	Синтетические кристаллические материалы (основа) лазера в виде заготовок:
	


	6.3.5.1.
	Сапфир, допированный титаном;
	7104 20 000 0

	6.3.5.2.
	Александрит
	7104 20 000 0

	6.3.6.
	Магнитометры - нет
	

	6.3.7.
	Гравиметры - нет
	

	6.3.8.
	Радиолокаторы - нет
	

	6.4.
	Программное обеспечение
	

	6.4.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное для разработки или производства оборудования, контролируемого по пункту 6.1.4, 6.1.5, 6.1.8 или 6.2.8
	

	
	Особое примечание.

В отношении программного обеспечения, указанного в пункте 6.4.1, см. также пункт 6.4.1 разделов 2 и 3
	

	6.4.2.
	Программное обеспечение, специально разработанное для использования оборудования, контролируемого по пункту 6.1.2.2, 6.1.8 или 6.2.8
	

	6.4.3.
	Иное программное обеспечение, кроме указанного в пунктах 6.4.1 и 6.4.2:
	

	
	Акустика
	

	6.4.3.1.
	Программное обеспечение следующих видов:
	

	6.4.3.1.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное для формирования акустического луча при обработке в реальном масштабе времени акустических данных для пассивного приема с использованием буксируемых гидрофонных решеток;
	

	6.4.3.1.2.
	Исходная программа для обработки в реальном масштабе времени акустических данных для пассивного приема с использованием буксируемых гидрофонных решеток;
	

	6.4.3.1.3.
	Программное обеспечение, специально разработанное для формирования акустического луча при обработке акустических данных в реальном масштабе времени при пассивном приеме донными или погруженными кабельными системами;
	

	6.4.3.1.4.
	Исходная программа для обработки в реальном масштабе времени акустических данных для пассивного приема донными или погруженными кабельными системами
	

	
	Особое примечание.
В отношении программного обеспечения, указанного в пункте 6.4.3.1, см. также пункт 6.4.2 разделов 2 и 3;
	

	6.4.3.2.
	Оптические датчики - нет;
	

	6.4.3.3.
	Камеры - нет;
	

	6.4.3.4.
	Оптика - нет;
	

	6.4.3.5.
	Лазеры - нет;
	

	
	Магнитометры
	

	6.4.3.6.
	Программное обеспечение следующих видов:
	

	6.4.3.6.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное для магнитокомпенсационных систем для магнитных датчиков, разработанных в целях работы на подвижных платформах;
	


	6.4.3.6.2.
	Программное обеспечение, специально разработанное для обнаружения магнитных аномалий на подвижных платформах;
	

	
	Гравиметры
	

	6.4.3.7.
	Программное обеспечение, специально разработанное для коррекции влияния движения гравиметров или гравитационных градиоентометров;
	

	
	Радиолокаторы
	

	6.4.3.8.
	Программное обеспечение следующих видов:
	

	6.4.3.8.1.
	Программы для применения программного обеспечения для управления воздушным движением, установленные на компьютерах общего назначения, находящихся в центрах управления воздушным движением и обладающих любой из следующих возможностей:
	

	
	а) одновременной обработкой и отображением более 150 траекторий систем; или
	

	
	б) приемом радиолокационной информации о целях от более чем четырех активных РЛС;
	

	6.4.3.8.2.
	Программное обеспечение для разработки или производства обтекателей антенн радиолокаторов, которые:
	

	
	а) специально разработаны для защиты фазированных антенных решеток с электронным управлением диаграммой направленности, контролируемых по пункту 6.1.8.5; и
	

	
	б) обеспечивают средний уровень боковых лепестков более чем на 40 дБ ниже максимального уровня главного луча
	

	
	Техническое примечание.

Средний уровень боковых лепестков, указанный в подпункте "б" пункта 6.4.3.8.2, измеряется целиком для всей решетки, за исключением диапазона углов, в который входят главный луч и первые два боковых лепестка по обе стороны главного луча
	

	6.5.
	Технология
	

	6.5.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки оборудования, материалов или программного обеспечения, контролируемых по пунктам 6.1 - 6.4
	

	
	Особое примечание.
В отношении технологий, указанных в пункте 6.5.1, см. также пункт 6.5.1 разделов 2 и 3
	

	6.5.2.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для производства оборудования или материалов, контролируемых по пункту 6.1, 6.2 или 6.3
	

	
	Особое примечание.

В отношении технологий, указанных в пункте 6.5.2, см. также пункт 6.5.2 разделов 2 и 3
	

	6.5.3.
	Другие технологии:
	

	6.5.3.1.
	Акустика - нет;
	

	6.5.3.2.
	Оптические датчики - нет;
	

	6.5.3.3.
	Камеры - нет;
	

	
	Оптика
	

	6.5.3.4.
	Технологии следующих видов:
	

	6.5.3.4.1.
	Технология покрытия и обработки оптических поверхностей, требуемая для достижения однородности 99,5 % или лучше, для оптических покрытий диаметром или длиной главной оси более 500 мм и с общими потерями (поглощение и рассеяние) менее 5 х 10–3
	

	
	Особое примечание.

См. также пункт 2.5.3.6;
	

	6.5.3.4.2.
	Технология изготовления оптических изделий, использующая технику алмазной обработки, дающей точность финишной обработки неплоских поверхностей площадью более 0,5 кв.м с наибольшим среднеквадратичным отклонением от заданной поверхности менее 10 нм;
	

	
	Лазеры
	

	6.5.3.5.
	Технологии, требуемые для разработки, производства или использования специализированных диагностических инструментов или мишеней в испытательных установках для испытаний лазеров сверхвысокой мощности или испытаний, или оценки стойкости материалов, облучаемых лучами лазеров сверхвысокой мощности;
	

	6.5.3.6.
	Магнитометры - нет
	

	6.5.3.7.
	Гравиметры - нет
	

	6.5.3.8.
	Радиолокаторы - нет
	

	
	КАТЕГОРИЯ 7. НАВИГАЦИЯ И АВИАЦИОННАЯ ЭЛЕКТРОНИКА
	

	7.1.
	Системы, оборудование и компоненты 
	

	
	Особое примечание.

Для автоматических систем управления подводных аппаратов - см. категорию 8, для РЛС - категорию 6
	


	7.1.1.
	Линейные акселерометры, разработанные для использования в инерциальных системах навигации или наведения и имеющие любую из следующих характеристик, и специально разработанные для них компоненты:
	9014 20 900 0;

9032 89

	
	а) стабильность смещения меньше (лучше) 130 микро g относительно фиксированной калиброванной величины на протяжении периода в 1 год;
	

	
	б) стабильность масштабного коэффициента меньше (лучше) 0,013 % относительно фиксированной калиброванной величины на протяжении периода в 1 год; или
	

	
	в) предназначенные для работы при линейных ускорениях, превышающих 100 g
	

	
	Особое примечание.

Для угловых или вращающихся акселерометров см. пункт 7.1.2
	

	7.1.2.
	Гироскопы и угловые или вращающиеся акселерометры, имеющие любую из следующих характеристик, и специально разработанные для них компоненты:
	9014 20 130 0; 9032 89

	
	а) стабильность скорости дрейфа, измеренную в условиях приложения нормальной силы тяжести (1 g) на протяжении периода в 1 месяц относительно фиксированной калибровочной величины:
	


	
	меньше (лучше) 0,1 градуса в час для предназначенных (по паспорту) для работы при линейных ускорениях ниже 12 g; или
	

	
	меньше (лучше) 0,5 градуса в час для предназначенных (по паспорту) для работы при линейных ускорениях от 12 g до 100 g включительно;
	


	
	б) угловой случайный дрейф, равный или меньше (лучше) 0,0035 градуса, деленного на корень квадратный из времени в часах; или
Примечание.

По подпункту “б” пункта 7.1.2 не контролируются гироскопы с вращающейся массой (гироскопы с вращающейся массой - гироскопы, использующие непрерывно вращающуюся массу для определения углового перемещения)

Техническое примечание.

Для целей подпункту “б” пункта 7.1.2 угловой случайный дрейф - угловое отклонение, накопленное со временем, в результате белого шума на угловой частоте (стандарт IEEE STD 528-2001)
	

	
	в) предназначены (по паспорту) для работы при линейных ускорениях, превышающих 100 g
	

	7.1.3.
	Инерциальные системы и специально разработанные компоненты:
	

	7.1.3.1.
	Инерциальные навигационные системы (ИНС) на кардановом подвесе или бесплатформенные и инерциальное оборудование, разработанное для летательных аппаратов, наземных средств передвижения, судов (надводных или подводных) или космических аппаратов для ориентации в пространстве, наведения или управления, имеющие любую из следующих характеристик, и специально разработанные для них компоненты:
	9014 10 900 0;

9014 20 900 0

	
	а) навигационную ошибку (чисто инерциальную) после нормальной выставки от 0,8 морской мили (1500 м) в час кругового вероятного отклонения (КВО) или меньше (лучше); или
	

	
	б) предназначенные для работы при линейных ускорениях выше 10 g;
	

	7.1.3.2.
	Гибридные инерциальные навигационные системы, сопряженные с глобальной навигационной спутниковой системой (системами) (GNSS) или с навигационной системой (системами) на основе эталонных баз данных (DBRN) для определения положения в пространстве, наведения или управления после нормальной выставки, имеющие навигационную точность определения местоположения ИНС после потери
	

	
	связи с GNSS или DBRN на время до 4 минут меньше (лучше) 10 м КВО;
	

	7.1.3.3.
	Инерциальное оборудование для указания азимута, курса или севера, имеющее любую из следующих характеристик, а также специально разработанные компоненты для него:

а) разработанное для указания азимута, курса или севера со среднеквадратичной погрешностью, равной 6 угловым минутам или менее (лучше) от действующего значения на 45 градусах широты; или

б) разработанное с уровнем ударной нагрузки до нерабочего состояния в 900 g и более при продолжительности в 1 мс или более
	9014 10 900 0;

9014 20 900 0;

9014 80 000 0;

9014 90 900 0

	
	Примечания:

1. Параметры, указанные в пунктах 7.1.3.1 и 7.1.3.2, применимы для любого из следующих условий среды:
	

	
	а) суммарная эффективная случайная вибрация на входе равна 7,7 g (среднеквадратичная величина) в первые полчаса и полная продолжительность испытания вдоль каждой из трех взаимно перпендикулярных осей составляет полтора часа, при этом случайная вибрация характеризуется следующими параметрами:
	

	
	постоянная величина спектральной плотности мощности 0,04 g2/Гц в частотном интервале от 15 Гц до 1000 Гц; и
	

	
	спектральная плотность мощности спадает в зависимости от частоты от 0,04 g2/Гц до 0,01 g2/Гц в частотном интервале от 1000 Гц до 2000 Гц;
	

	
	б) скорости крена и рыскания равны или больше +2,62 рад/с (150 град/с); или
	

	
	в) условий, указанных в национальных стандартах, положения которых эквивалентны пунктам "а" и "б" настоящего примечания
	

	
	2. По пункту 7.1.3 не контролируются инерциальные навигационные системы, сертифицированные для применения на гражданских летательных аппаратах 
	

	
	3. По подпункту "а" пункта 7.1.3.3 не контролируются теодолитовые системы, включающие инерциальное оборудование, специально разработанные для гражданских исследовательских целей
	

	
	Технические примечания:

1. К системам, указанным в пункте 7.1.3.2, относятся как ИНС, так и другие независимые навигационные вспомогательные средства, которые встраиваются (вставляются) в отдельную конструкцию и объединяются в целях достижения улучшенных характеристик

2. Круговое вероятное отклонение - это радиус круга в круговом нормальном распределении, включающего 50 % проведенных отдельных измерений, или радиус круга, в котором распределяется 50 % вероятности нахождения в нем
	

	7.1.4.
	Гироастрокомпасы и другие устройства, которые обеспечивают определение местоположения или ориентацию посредством автоматического слежения за небесными телами или спутниками с точностью по азимуту, равной или меньше (лучше) 5 угловых секунд
	9014 20 900 0;

9014 80 000 0

	7.1.5.
	Приемная аппаратура глобальных навигационных спутниковых систем (GPS или ГЛОНАСС), имеющая любую из следующих характеристик, и специально разработанные для нее компоненты:
	9014 20 900 0;

9014 80 000 0

	
	а) использующая дешифровку; или
	

	
	б) использующая антенну с управляемым положением нуля диаграммы направленности
	

	7.1.6.
	Бортовые альтиметры, работающие на частотах вне полосы от 4,2 ГГц до 4,4 ГГц включительно, имеющие любую из следующих характеристик:
	8526 10 900 0;

8526 91 900 0

	
	а) имеют управление мощностью; или
	

	
	б) используют амплитудную модуляцию с фазовым сдвигом
	

	7.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование
	

	7.2.1.
	Оборудование для испытаний, калибровки или юстировки, специально разработанное для оборудования, контролируемого по пункту 7.1
	9031 10 000 0;

9031 20 000 0;

9031 80

	
	Примечание.

По пункту 7.2.1 не контролируется оборудование для испытаний, калибровки или юстировки для технического обслуживания по первому или второму уровню
	

	
	Технические примечания:

1. Техническое обслуживание по первому уровню.

Повреждение инерциального навигационного устройства на летательном аппарате обнаруживается по показаниям устройства контроля и отображения информации или по сообщению сигнализации от соответствующей подсистемы. Следуя инструкциям руководства по эксплуатации, определяется заменяемый блок, являющийся причиной нарушения. Затем оператор заменяет этот блок запасным
	

	
	2. Техническое обслуживание по второму уровню.

Неисправный заменяемый блок отправляется в ремонтную организацию (непосредственно производителю или организации, ответственной за техническое обслуживание по второму уровню).   В ремонтной организации неисправный блок испытывается соответствующими средствами, в целях проверки и поиска 

	

	
	неисправного модуля сборки. Эта сборка заменяется запасной в заводских условиях. Поврежденная сборка (или, возможно, блок целиком) возвращается изготовителю. Техническое обслуживание по второму уровню не включает извлечение подпадающих под контроль акселерометров и гироскопических датчиков из заменяемой в заводских условиях сборки
	

	7.2.2.
	Оборудование, специально разработанное для измерения характеристик зеркал кольцевых лазерных гироскопов:
	

	7.2.2.1.
	Рефлектометры, имеющие точность измерений в 10 миллионных долей или меньше (лучше);
	9031 80

	7.2.2.2.
	Профилометры, имеющие точность измерений в 0,5 нм (5 ангстрем) или меньше (лучше)
	9031 80

	7.2.3.
	Оборудование, специально разработанное для производства оборудования, контролируемого по пункту 7.1
	8413;

8421 19 910;

8421 19 990;

9031 10 000 0;

9031 20 000 0;

9031 80

	
	Примечание.

Пункт 7.2.3 включает:

а) испытательные установки для регулирования гироскопов;
	

	
	б) установки для динамической балансировки гироскопов;
	

	
	в) установки для испытания гиромоторов;
	

	
	г) установки для наполнения и откачки рабочего вещества гироскопа;
	

	
	д) центрифуги для гироподшипников;
	

	
	е) установки для выравнивания осей акселерометра
	

	7.3.
	Материалы - нет
	

	7.4.
	Программное обеспечение
	

	7.4.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное или модифицированное для разработки или производства оборудования, контролируемого по пункту 7.1 или 7.2
	

	7.4.2.
	Исходная программа для использования в любом инерциальном навигационном оборудовании, включая инерциальное оборудование, не контролируемое по пункту 7.1.3 или 7.1.4, либо в инерциальных курсовертикалях
	

	
	Примечание.

По пункту 7.4.2 не контролируются исходные программы для использования в инерциальных курсовертикалях с кардановым подвесом
	

	
	Техническое примечание.

Инерциальная курсовертикаль, как правило, отличается от инерциальной навигационной системы (ИНС) тем, что она обеспечивает информацией об угловых координатах летательного аппарата и обычно не дает информации об ускорении, скорости и пространственных координатах, которую дают ИНС
	

	
	Особое примечание.
В отношении программного обеспечения, указанного в пункте 7.4.2, см. также пункт 7.4.1 раздела 2
	

	7.4.3.
	Иное программное обеспечение, кроме указанного в пунктах 7.4.1 и 7.4.2:
	

	7.4.3.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное или модифицированное для улучшения эксплуатационных характеристик или уменьшения навигационной ошибки систем до уровней, указанных в пункте 7.1.3 или 7.1.4
	

	
	Особое примечание.
В отношении программного обеспечения, указанного в пункте 7.4.3.1, см. также пункт 7.4.2.1 раздела 2 и пункт 7.4.1 раздела 3;
	

	7.4.3.2.
	Исходная программа для гибридных интегрированных систем, которые улучшают эксплуатационные характеристики или уменьшают навигационную ошибку систем до уровней, указанных в пункте 7.1.3, при непрерывном комбинировании инерциальных данных с данными любой из следующих систем:
	

	
	а) допплеровского определителя скорости;
	

	
	б) глобальной навигационной спутниковой системы (GPS или ГЛОНАСС); или
	

	
	в) навигационных систем на основе эталонных баз данных (DBRN)
	


	
	Особое примечание.
В отношении программного обеспечения, указанного в пункте 7.4.3.2, см. также пункт 7.4.2.2 раздела 2 и пункт 7.4.2 раздела 3;
	

	7.4.3.3.
	Исходная программа для интегрированных авиационных или космических систем, которая объединяет данные измерений датчиков и использует экспертные системы
	

	
	Особое примечание.
В отношении программного обеспечения, указанного в пункте 7.4.3.3, см. также пункт 7.4.2.3 раздела 2;
	

	7.4.3.4.
	Исходная программа для разработки любого из следующего:
	

	7.4.3.4.1.
	Цифровых систем управления полетом для общего управления полетом;
	

	7.4.3.4.2.
	Интегрированных систем управления двигателями и полетом;
	

	7.4.3.4.3.
	Электродистанционных или оптико-дистанционных систем управления полетом;
	

	7.4.3.4.4.
	Отказоустойчивых или реконфигурируемых активных систем управления полетом;
	

	7.4.3.4.5.
	Бортового автоматического радиопеленгационного оборудования;
	

	7.4.3.4.6.
	Систем воздушных сигналов, основанных на измерении статического давления на поверхности летательного аппарата; или
	

	7.4.3.4.7.
	Растровых индикаторов, проецирующих показания приборов на лобовом стекле, или трехмерных дисплеях
	

	
	Особое примечание.
В отношении программного обеспечения, указанного в пунктах 7.4.3.4.1 - 7.4.3.4.4 и 7.4.3.4.7, см. также пункты 7.4.2.4 - 7.4.2.4.5 раздела 2;
	

	7.4.3.5.
	Программное обеспечение систем автоматизированного проектирования, специально разработанное для разработки активных систем управления полетом, многоканальных систем электродистанционного или оптико-дистанционного управления вертолетом или систем управления циркуляцией в целях создания управляющих сил и моментов или компенсации реактивного момента ротора вертолета, технологии разработки которых контролируются по пункту 7.5.4.2, 7.5.4.3.1 или 7.5.4.3.2
	

	7.5.
	Технология
	

	7.5.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки оборудования или программного обеспечения, контролируемых по пункту 7.1, 7.2 или 7.4
	

	
	Особое примечание.
В отношении технологий, указанных в пункте 7.5.1, см. также пункт 7.5.1 раздела 2
	

	7.5.2.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для производства оборудования, контролируемого по пункту 7.1 или 7.2
	

	
	Особое примечание.
В отношении технологий, указанных в пункте 7.5.2, см. также пункт 7.5.2 раздела 2
	

	7.5.3.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием 
для ремонта, капитального 
ремонта или восстановления оборудования, контролируемого по пунктам 7.1.1 - 7.1.4
	

	
	Примечание.

По пункту 7.5.3 не контролируются технологии технического обслуживания, непосредственно связанного с калибровкой, демонтажем или заменой неисправных или непригодных к эксплуатации блоков аппаратуры гражданских летательных аппаратов, заменяемых эксплуатирующей или ремонтной организацией в соответствии с процедурами, описанными в технических примечаниях к пункту 7.2.1
	

	7.5.4.
	Иные технологии, кроме указанных в пунктах 7.5.1 - 7.5.3:
	

	7.5.4.1.
	Технологии разработки или производства:
	

	7.5.4.1.1.
	Бортового автоматического радиопеленгационного оборудования, работающего на частотах выше 5 МГц;
	

	7.5.4.1.2.
	Систем воздушных сигналов, основанных только на измерении статического давления на поверхности летательного аппарата, то есть систем, в которых не используются обычные датчики воздушных параметров;
	

	7.5.4.1.3.
	Растровых индикаторов, проецирующих показания приборов на лобовое стекло, или трехмерных дисплеев;
	

	7.5.4.1.4.
	Инерциальных навигационных систем или гироастрокомпасов, содержащих в себе акселерометры или гироскопы, контролируемые по пункту 7.1.1 или 7.1.2;
	

	7.5.4.1.5.
	Электрических приводов (то есть электромеханических, электрогидравлических и интегрированных исполнительных блоков), специально разработанных для основной системы управления полетом (прямого управления полетом);
	

	7.5.4.1.6.
	Распределенных оптических датчиков, использующих лучи лазера (групп оптических датчиков системы управления полетом), специально разработанных для применения в активных системах управления полетом;
	

	7.5.4.2.
	Технологии разработки, необходимые для активных систем управления полетом (включая электродистанционные и оптико-дистанционные системы управления):
	

	7.5.4.2.1.
	Конфигураций, предназначенных для связи множества микропроцессоров  (бортовых компьютеров), реализующих законы управления в реальном масштабе времени;
	

	7.5.4.2.2.
	Алгоритмов управления с компенсацией влияния расположения датчиков или динамических нагрузок на конструкцию летательного аппарата, то есть с компенсацией вибрационного фона датчика или смещения датчиков относительно центра тяжести;
	

	7.5.4.2.3.
	Электронного управления резервированием данных или системным резервированием для выявления отказа, повышения отказоустойчивости, локализации отказа или реконфигурации
	

	
	Примечание.

По пункту 7.5.4.2.3 не контролируется технология проектирования физического запаса;
	

	7.5.4.2.4.
	Управления летательным аппаратом, которое позволяет автономно изменять структуру сил и моментов в полете в реальном масштабе времени;
	

	7.5.4.2.5.
	Объединения цифровых систем управления полетом, навигации и управления двигательной установкой в интегрированную цифровую систему управления полетом
	

	
	Примечание.

По пункту 7.5.4.2.5 не контролируются:
	

	
	а) технологии разработки интегрированных цифровых систем управления полетом, навигации и управления двигательной установкой для оптимизации траектории полета;
	

	
	б) технологии разработки интегрированных авиационных средств навигации при посадке и заходе на посадку, объединяющих навигационную информацию, поступающую от различных инструментальных средств обеспечения посадки;
	

	7.5.4.2.6.
	Полностью автономной цифровой системы управления полетом или управления многодатчиковыми системами, в которых используются экспертные системы
	

	
	Особое примечание.

Для технологий электронно-цифровой системы управления двигателем (FADEC) см. пункт 9.5.3.1.9;
	

	7.5.4.3.
	Технология разработки следующих вертолетных систем:
	

	7.5.4.3.1.
	Многокоординатных средств электродистанционного или оптико-дистанционного управления, в которых по крайней мере две из следующих функций объединяются в один управляющий элемент:
	

	
	а) общее управление;

б) управление креном;

в) управление рысканием;
	

	7.5.4.3.2.
	Систем управления циркуляцией для создания управляющих сил и моментов или компенсации реактивного момента ротора вертолета;
	

	7.5.4.3.3.
	Лопастей несущего винта, сконструированных с использованием аэродинамических профилей с изменяемой геометрией для систем с индивидуально управляемыми лопастями
	

	
	КАТЕГОРИЯ 8. МОРСКОЕ ДЕЛО
	

	8.1.
	Системы, оборудование и компоненты
	

	8.1.1.
	Подводные аппараты и надводные суда:
	

	
	Особое примечание.

Для оценки контрольного статуса оборудования подводных аппаратов необходимо руководствоваться: для оборудования передачи зашифрованной информации - частью 2 категории 5 (Защита информации); применительно к 
	

	
	датчикам - категорией 6; для навигационного оборудования - категориями 7 и 8; для подводного оборудования - пунктом 8.1
	

	8.1.1.1.
	Обитаемые, привязанные к базе подводные аппараты, предназначенные для работы на глубинах более 1000 м;
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.1.2.
	Обитаемые, непривязные подводные аппараты, имеющие любую из следующих характеристик:
	

	8.1.1.2.1.
	Спроектированные для работы в автономном режиме и имеющие все следующие характеристики по подъемной силе:
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	
	а) 10 % или более их собственного веса (веса в воздухе); и
	

	
	б) 15 кН или более;
	

	8.1.1.2.2.
	Спроектированные для работы на глубинах более 1000 м; или
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.1.2.3.
	Имеющие все следующие характеристики:

а) экипаж из четырех или более человек;
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	
	б) возможность автономной работы в течение 10 часов или более;
	

	
	в) радиус действия 25 морских миль или более; и
	

	
	г) длину 21 м или менее
	

	
	Технические примечания:

1. Для целей пункта 8.1.1.2 термин "автономная работа" означает, что аппараты полностью погружаются без шнорхеля, все их системы функционируют и обеспечивают плавание на минимальной скорости, при которой глубиной погружения можно безопасно управлять в динамике с использованием только глубинных рулей без участия надводного судна поддержки или базы на поверхности, на дне или на берегу; аппараты имеют двигательную установку для движения в подводном и надводном состоянии
	

	
	2. Для целей пункта 8.1.1.2 термин "радиус действия" означает половину максимального расстояния, которое может преодолеть подводный аппарат
	

	
	Особое примечание.
В отношении подводных аппаратов, указанных в пунктах 8.1.1.2 - 8.1.1.2.3, см. также пункты 8.1.1.1 - 8.1.1.1.3 разделов 2 и 3;
	

	8.1.1.3.
	Необитаемые, привязанные к базе подводные аппараты, работоспособные на глубинах более 1000 м, имеющие любую из следующих характеристик:
	

	8.1.1.3.1.
	Разработанные для самостоятельных маневров с применением движителей или тяговых установок, контролируемых по пункту 8.1.2.1.2; или
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.1.3.2.
	Имеющие волоконно-оптические каналы передачи данных
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	
	Особое примечание.
В отношении подводных аппаратов, указанных в пунктах 8.1.1.3 - 8.1.1.3.2, см. также пункты 8.1.1.2 - 8.1.1.2.2 разделов 2;
	

	8.1.1.4.
	Необитаемые, непривязные подводные аппараты, имеющие любую из следующих характеристик:
	

	8.1.1.4.1.
	Разработанные для прокладки курса по отношению к любому географическому ориентиру в реальном масштабе времени без участия человека;
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.1.4.2.
	Имеющие акустическую связь для передачи данных или команд; или
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.1.4.3.
	Имеющие волоконно-оптическую связь для передачи данных или команд на расстояние более 1000 м
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	
	Особое примечание.
В отношении подводных аппаратов, указанных в пунктах 8.1.1.4 - 8.1.1.4.3, см. также пункты 8.1.1.3 - 8.1.1.3.3 раздела 2 и пункты 8.1.1.2 - 8.1.1.2.3 раздела 3;
	

	8.1.1.5.
	Океанские системы спасения с подъемной силой, превышающей 5 MН, для спасения объектов с глубин более 250 м, и имеющие любую из следующих составляющих:
	8905 90 100 0;

8906 90 100 0

	
	а) системы динамического позиционирования с максимально допустимым отклонением от точки, задаваемой навигационной системой, не более 20 м; или
	

	
	б) системы придонной навигации и интегрированные навигационные системы для глубин более 1000 м с точностью позиционирования не хуже 10 м;
	

	8.1.1.6.
	Суда на воздушной подушке с полностью гибкой юбкой (завесой воздушной подушки), имеющие все следующие характеристики:
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	
	а) максимальную проектную скорость при полной загрузке более 30 узлов при характерной высоте волны 1,25 м или более (состояние моря - 3 балла);
	

	
	б) давление в воздушной подушке выше 3830 Па; и
	

	
	в) отношение водоизмещения незагруженного и полнозагруженного судна менее 0,70;
	

	8.1.1.7.
	Суда на воздушной подушке с жесткими бортами (с неизменяемой геометрией) с максимальной проектной скоростью, превышающей 40 узлов при полной загрузке и при характерной высоте волны 3,25 м или более (состояние моря - 5 баллов);
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.1.8.
	Суда на подводных крыльях с активными системами для автоматического управления крыльевыми устройствами, с максимальной проектной скоростью 40 узлов или более при полной загрузке и характерной высоте   волны 3,25 м или более (состояние моря - 5 баллов);
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.1.9.
	Суда с малой площадью ватерлинии, имеющие любую из следующих характеристик:
	8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	
	а) водоизмещение при полной загрузке более 500 тонн с максимальной проектной скоростью более 35 узлов при полной загрузке и характерной высоте волны 3,25 м или более (состояние моря - 5 баллов); или
	

	
	б) водоизмещение при полной загрузке более 1500 тонн с максимальной проектной скоростью более 25 узлов при полной загрузке и характерной высоте волны 4 м или более (состояние моря - 6 баллов)
	

	
	Техническое примечание.

Судно принадлежит к категории судов с малой площадью ватерлинии, если площадь ватерлинии при расчетной рабочей осадке меньше произведения: 2 х (водоизмещение при расчетной рабочей осадке)2/3
	

	8.1.2.
	Системы и оборудование:
	

	
	Примечание.

Для систем подводной связи см. часть 1 категории 5 (Телекоммуникации)
	

	8.1.2.1.
	Системы и оборудование, специально разработанные или модифицированные для подводных аппаратов, предназначенных для работы на глубинах, превышающих 1000 м:
	

	8.1.2.1.1.
	Прочные корпуса или оболочки с максимальным внутренним диаметром камеры, превышающим 1,5 м;
	8905 90 100 0;

8906 90 990 0

	8.1.2.1.2.
	Движители или тяговые установки, приводимые в движение электродвигателями постоянного тока;
	8501 33 900;

8501 34 500 0;

8501 34 990 0

	8.1.2.1.3.
	Кабели и разъемы для них, использующие оптическое волокно и имеющие силовые элементы из синтетических материалов;
	7326 90 800 0; 

8544 70 000 0;

9001 10 

	8.1.2.2.
	Системы, специально разработанные или модифицированные для автоматического управления движением подводных аппаратов, контролируемых по пункту 8.1.1, использующие навигационные данные и имеющие сервоуправление с замкнутым контуром:
	9014 80 000 0

	
	а) позволяющие аппарату перемещаться вблизи заданного горизонта в пределах 10 м;
	

	
	б) удерживающие аппарат в пределах 10 м относительно заданного горизонта; или
	

	
	в) удерживающие аппарат в пределах 10 м при следовании по кабелю, лежащему на дне или заглубленному в грунт
	

	
	Особое примечание.
В отношении систем автоматического управления движением подводных аппаратов, указанных в пункте 8.1.2.2, см. также пункт 8.1.2.1 раздела 2;
	

	8.1.2.3.
	Волоконно-оптические вводы в корпус или соединители;
	7326 90 800 0; 

8544 70 000 0;

9001 10

	8.1.2.4.
	Подводные видеосистемы:
	

	8.1.2.4.1.
	Телевизионные системы и телевизионные камеры:
	

	8.1.2.4.1.1.
	Телевизионные системы (включающие камеру, аппаратуру контроля и передачи сигнала), имеющие предельное разрешение более 800 линий при измерении разрешения в воздушной среде и специально разработанные или модифицированные для дистанционной работы с подводным аппаратом;
	8525 10 800

	8.1.2.4.1.2.
	Подводные телекамеры, имеющие предельное разрешение более 1100 линий при измерении разрешения в воздушной среде;
	8525 30 900 0

	8.1.2.4.1.3.
	Телевизионные камеры для съемки объектов с низким уровнем освещенности, специально разработанные или модифицированные для использования под водой и содержащие все следующие составляющие:
	8525 30

	
	а) электронно-оптические преобразователи, которые контролируются по пункту 6.1.2.1.2.1; и
	

	
	б) более 150 000 активных пикселей на площади твердотельного приемника
	

	
	Техническое примечание.

Предельное разрешение в телевидении измеряется горизонтальным разрешением, обычно выраженным в максимальном 
	

	
	числе линий по высоте изображения, различаемых на тестовой таблице, использующей стандарт IEEE 208/1960 или любой эквивалент этого стандарта;
	

	8.1.2.4.2.
	Системы, специально разработанные или модифицированные для дистанционного управления подводным аппаратом, в которых использованы способы минимизации эффектов обратного рассеяния, включающие в себя разнесенные излучатели с селекторным импульсом дальности или лазерные системы;
	8526 91;

9031 80 910 0

	8.1.2.5.
	Фотодиапозитивные камеры, специально разработанные или модифицированные для подводного применения на глубинах более 150 м, имеющие формат ленты 35 мм или более и любую из следующих составляющих:
	9006 53;

9006 59 000 0

	
	а) аннотацию ленты данными, поступающими в камеру от внешних источников;
	

	
	б) автоматическую обратную коррекцию фокусного расстояния; или
	

	
	в) автоматическое управление  компенсацией, специально разработанное для обеспечения возможности использования бокса подводной камеры на глубинах, превышающих 1000 м;
	

	8.1.2.6.
	Электронные системы формирования сигналов изображения, специально разработанные или модифицированные для подводного использования, способные хранить в цифровом формате более 50 экспонированных кадров;
	8525 10 800

	8.1.2.7.
	Системы подсветки, специально разработанные или модифицированные для подводного использования:
	

	8.1.2.7.1.
	Стробоскопические световые системы с энергией выхода более 300 Дж в одной вспышке и частотой более 5 вспышек в секунду;
	9029 20 900 0;

9405 40 100;

9405 40 390

	8.1.2.7.2.
	Аргонодуговые световые системы, специально разработанные для использования на глубинах более 1000 м;
	9405 40 100;

9405 40 390

	8.1.2.8.
	Роботы, специально спроектированные для подводного применения, управляемые с использованием специализированного компьютера, имеющие любую из следующих составляющих:
	8479 50 000 0;

8479 90 970 0

	
	а) системы, управляющие роботом с использованием информации, поступающей от датчиков, которые измеряют усилие или момент, прикладываемые к внешнему объекту, расстояние до внешнего объекта или контактное (тактильное) взаимодействие между роботом и внешним объектом; или
	

	
	б) возможность создавать усилие 250 Н или более или момент 250 Нм или более и имеющие элементы конструкции, изготовленные с использованием титановых сплавов или композиционных материалов с армированием волокнистыми или нитевидными материалами
	

	
	Особое примечание.
В отношении роботов, указанных в пункте 8.1.2.8, см. также пункт 8.1.2.2 раздела 2;
	

	8.1.2.9.
	Дистанционно управляемые шарнирные манипуляторы, специально разработанные или модифицированные для использования с подводными аппаратами, имеющими любую из следующих составляющих:
	8479 50 000 0;

8479 90 970 0

	
	а) системы, управляющие манипулятором, используя информацию, поступающую от датчиков, измеряющих момент или усилие, прикладываемые к внешнему объекту, или контактное (тактильное) взаимодействие между манипулятором и внешним объектом; или
	

	
	б) пропорциональное управление ведущий-ведомый или управление с применением специализированного компьютера, имеющие пять степеней свободы или более
	

	
	Примечание.

При определении количества степеней свободы в расчет принимаются только функции, имеющие пропорциональное управление с применением позиционной обратной связи или управление с применением специализированного компьютера;
	

	8.1.2.10.
	Независимые от атмосферы энергетические системы, специально разработанные для применения под водой:
	

	8.1.2.10.1.
	Независимые от атмосферы энергетические системы с двигателями циклов Брайтона или Ренкина, имеющие любую из следующих составляющих:
	8408 10;

8409 99 000 0

	
	а) химические скрубберы или абсорберы, специально разработанные для удаления диоксида углерода, оксида углерода и частиц из рециркулируемого выхлопа двигателя;
	

	
	б) системы, специально разработанные для применения атомарного газа;
	

	
	в) устройства или глушители, специально разработанные для снижения шума под водой на частотах ниже 10 кГц, или специально смонтированные устройства для подавления шума выбросов; или
	

	
	г) системы, специально разработанные для:
	

	
	герметизации продуктов реакции или регенерации топлива;
	

	
	хранения продуктов реакции; и
	

	
	выброса продуктов реакции при противодавлении в 100 кПа или выше;
	

	8.1.2.10.2.
	Изолированные от атмосферы энергетические системы с дизельными двигателями, имеющие все следующие характеристики:
	8408 10;

8409 99 000 0

	
	а) химические скрубберы или абсорберы, специально разработанные для удаления диоксида углерода, оксида углерода и частиц из рециркулируемого выхлопа двигателя;
	

	
	б) системы, специально разработанные для применения атомарного газа;
	

	
	в) устройства или глушители, специально разработанные для снижения шума под водой на частотах ниже 10 кГц, или специально смонтированные устройства для подавления шума выбросов; и
	

	
	г) специально разработанные выхлопные системы с задержкой выброса продуктов сгорания;
	

	8.1.2.10.3.
	Изолированные от атмосферы энергетические системы на топливных элементах (ЭХГ) с выходной мощностью, превышающей 2 кВт, имеющие любую из следующих составляющих:
	8409 99 000 0

	
	а) устройства или глушители, специально разработанные для снижения шума под водой на частотах ниже 10 кГц, или специально смонтированные устройства для подавления шума выбросов; или
	

	
	б) системы, специально разработанные для:
	

	
	герметизации продуктов реакции или регенерации топлива;
	

	
	хранения продуктов реакции; и
	

	
	выброса продуктов реакции при противодавлении в 100 кПа или выше;
	

	8.1.2.10.4.
	Изолированные от атмосферы энергетические системы с двигателями цикла Стирлинга, имеющие все следующие составляющие:
	8408 10;

8409 99 000 0

	
	а) устройства или глушители, специально разработанные для снижения шума под водой на частотах ниже 10 кГц, или специально смонтированные устройства для подавления шума выбросов; и
	

	
	б) специально разработанные выхлопные системы с выхлопом продуктов сгорания при противодавлении в 100 кПа или выше
	

	
	Особое примечание.
В отношении изолированных от атмосферы силовых систем, указанных в пунктах 8.1.2.10 - 8.1.2.10.4, см. также пункты 8.1.2.3 - 8.1.2.3.4 раздела 2;
	

	8.1.2.11.
	Юбки (завесы воздушной подушки), уплотнения и выдвижные элементы, имеющие любую из следующих составляющих:
	8479 90 970 0;

8906 90 100 0;

8906 90 990 0

	
	а) разработанные для давлений в подушке 3830 Па или выше, работающие при характерной высоте волны 1,25 м или более (состояние моря - 3 балла) и специально спроектированные для судов на воздушной подушке с полностью гибкой юбкой (завесой воздушной подушки), контролируемых по пункту 8.1.1.6; или
	

	
	б) разработанные для давлений  6224 Па или выше, работающие при высоте волны 3,25 м или более (состояние моря - 5 баллов) и специально спроектированные для судов на воздушной подушке с жесткими бортами (с неизменяемой геометрией), контролируемых по пункту 8.1.1.7;
	

	8.1.2.12.
	Подъемные вентиляторы мощностью более 400 кВт, специально разработанные для судов на воздушной подушке, контролируемых по пунктам 8.1.1.6 или 8.1.1.7;
	8414 59 300 0

	8.1.2.13.
	Полностью погруженные некавитирующие или суперкавитационные подводные крылья, специально разработанные для судов, контролируемых по 
пункту 8.1.1.8;
	7325 99 900 0;

7326 90 970 0;

7616 99;

8108 90 900 0

	8.1.2.14.
	Активные системы, специально разработанные или модифицированные для автоматического управления движением подводных аппаратов или судов, контролируемых по пунктам 8.1.1.6 - 8.1.1.9, подверженных внешним (морским) воздействиям;
	9014 80 000 0

	8.1.2.15.
	Винты, системы передачи мощности, энергетические установки и системы снижения шума:
	

	8.1.2.15.1.
	Гребные винты или системы передачи мощности, специально спроектированные для судов на воздушной подушке (с полностью гибкой юбкой или с жесткими бортами с неизменяемой геометрией), судов на подводных крыльях и судов с малой площадью ватерлинии, контролируемых по пунктам 8.1.1.6 ‑ 8.1.1.9:
	

	8.1.2.15.1.1.
	Суперкавитационные, супервентилируемые, частично погруженные гребные винты, рассчитанные на мощность более 7,5 МВт;
	8485 10 900 0

	8.1.2.15.1.2.
	Системы гребных винтов противоположного вращения, рассчитанные на мощность более 15 МВт;
	8412 29 500 0;

8485 10 900 0

	8.1.2.15.1.3.
	Системы, служащие для выравнивания потока гребного винта, с использованием методов устранения завихрений потока до и после их образования;
	8412 29 500 0

	8.1.2.15.1.4.
	Легковесный, высокой мощности    (К-фактор превышает величину 300) редуктор;
	8483 40 940 0;

8483 40 960 0

	8.1.2.15.1.5.
	Системы передачи мощности трансмиссионным валом, включающие в себя компоненты из композиционных материалов и с передаваемой мощностью более 1 МВт;
	8483 10 800 0

	8.1.2.15.2.
	Следующие гребные винты, энергетические установки или системы передачи мощности, разработанные для применения на судах:
	

	8.1.2.15.2.1.
	Гребные винты с регулируемым шагом в сборе со ступицей, рассчитанные на мощность более 30 МВт;
	8485 10 900 0

	8.1.2.15.2.2.
	Тяговые электродвигатели с жидкостным внутренним охлаждением и выходной мощностью, превышающей 2,5 МВт;
	8501 34 500 0;

8501 34 990 0

	8.1.2.15.2.3.
	Движители на эффекте сверхпроводимости или непрерывно работающие магнитоэлектрические движители с выходной мощностью, превышающей 0,1 МВт;
	8501 20 900 0

	8.1.2.15.2.4.
	Системы передачи мощности трансмиссионным валом, включающие в себя компоненты из композиционных материалов и с передаваемой мощностью более 2 МВт;
	8483 10 800 0

	8.1.2.15.2.5.
	Вентилируемые гребные винты или системы на их базе, рассчитанные на мощность более 2,5 МВт;
	8485 10 900 0

	8.1.2.15.3.
	Следующие системы снижения шума, разработанные для применения на судах водоизмещением 1000 тонн или более:
	

	8.1.2.15.3.1.
	Системы снижения шума под водой на частотах ниже 500 Гц, состоящие из составных демпфирующих оснований (моторам), для акустической изоляции дизельных двигателей, дизель-генераторных агрегатов, газовых турбин, газотурбинных генераторных установок, движителей или главных редукторов, специально разработанных для звуковой или виброизоляции, имеющие среднюю массу, превышающую 30 % массы монтируемого оборудования;
	4016 10 900 0;

4016 99 880 9;

4017 00 900 0;

8409 99 000 0;

8412 29 500 0

	8.1.2.15.3.2.
	Активные системы снижения шума или шумоподавления, или магнитного пеленга, специально разработанные для трансмиссионных систем, включающие электронные системы управления, работающие в режиме  активного снижения вибрации оборудования путем генерирования антишумовых или антивибрационных сигналов, направленных непосредственно на источник шума
	8479 89 980 0;

8543 20 000 0;

8543 89 950 0

	
	Особое примечание.
В отношении систем снижения шума, указанных в пунктах 8.1.2.15.3 -8.1.2.15.3.2, см. также пункты 8.1.2.4 -8.1.2.4.2 раздела 2 и пункт 8.1.2 раздела 3;
	

	8.1.2.16.
	Водометные (гидрореактивные) движители насосного типа с выходной мощностью, превышающей 2,5 МВт, в которых используются расширяющееся сопло и техника кондиционирования потока направляющим устройством в целях повышения эффективности движителя или снижения генерируемых движителем и распространяющихся под водой шумов
	8412 29 500 0 

	
	Особое примечание.
В отношении систем движения на струйном движителе, указанных в пункте 8.1.2.16, см. также пункт 8.1.2.5 раздела 2;
	

	8.1.2.17.
	Автономные аппараты для погружения и подводного плавания с дыхательным устройством замкнутого или полузамкнутого типа
	9020 00 900 0

	
	Примечание.

По пункту 8.1.2.17 не контролируются индивидуальные аппараты для личного пользования, следующие вместе с пользователем
	

	8.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование
	

	8.2.1.
	Гидроканалы, имеющие шумовой фон ниже 100 дБ (эталон - 1 мкПа, 1 Гц) в частотном диапазоне от 0 Гц до 500 Гц, разработанные для измерения 
	9031 20 000 0

	
	акустических полей, генерируемых гидропотоком около моделей движительных систем
	

	8.3.
	Материалы
	

	8.3.1.
	Пеноматериалы с упорядоченной структурой, разработанные для применения под водой, имеющие все следующие характеристики:
	3921 90 900 0

	
	а) работоспособные на глубинах более 1000 м; и
	

	
	б) плотность менее 561 кг/куб.м
	

	
	Техническое примечание.

Пеноматериалы с упорядоченной структурой состоят из полимерной матрицы и полых сфер из пластика или стекла
	

	8.4.
	Программное обеспечение
	

	8.4.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное или модифицированное для разработки, производства или применения оборудования или материалов, контролируемых по пунктам 8.1 - 8.3
	

	
	Особое примечание.

В отношении программного обеспечения, указанного в пункте 8.4.1, см. также пункт 8.4.1 разделов 2 и 3
	

	8.4.2.
	Программное обеспечение, специально разработанное или модифицированное для разработки, производства, текущего ремонта, капитального ремонта или восстановления чистоты поверхности, повторной обработки гребных винтов, специально разработанных для снижения их шума под водой
	

	
	Особое примечание.
В отношении специфического программного обеспечения, указанного в пункте 8.4.2, см. также пункт 8.4.2 раздела 2
	

	8.5.
	Технология
	

	8.5.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки или производства оборудования или материалов, контролируемых по пунктам 8.1 - 8.3
	

	
	Особое примечание.

В отношении технологий, указанных в пункте 8.5.1, см. также пункт 8.5.1 разделов 2 и 3
	

	8.5.2.
	Иные технологии, кроме указанных в пункте 8.5.1:
	

	8.5.2.1.
	Технологии разработки, производства, текущего ремонта, капитального ремонта или восстановления чистоты поверхности, повторной обработки гребных винтов, специально разработанных для снижения их шума под водой
	

	
	Особое примечание.
В отношении технологий, указанных в пункте 8.5.2.1, см. также пункт 8.5.2 раздела 2;
	

	8.5.2.2.
	Технологии капитального ремонта или восстановления чистоты поверхности оборудования, контролируемого по пункту 8.1.1, 8.1.2.2, 8.1.2.10, 8.1.2.15 или 8.1.2.16
	

	
	КАТЕГОРИЯ 9. ДВИГАТЕЛИ
	

	9.1.
	Системы, оборудование и компоненты
	

	9.1.1.
	Газотурбинные авиационные двигатели, имеющие любое из следующего:

а)  использующие любые технологии, контролируемые по пункту 9.5.3.1; или
	8411 11 900 0;

8411 81;

8411 82

	
	Примечание.

По подпункту "а" пункта 9.1.1 не контролируются газотурбинные авиационные двигатели, удовлетворяющие всему нижеследующему:
	

	
	а) сертифицированные гражданским авиационным ведомством государства, являющегося участником Вассенаарских договоренностей по экспортному контролю за обычными вооружениями, товарами и технологиями двойного применения (ВД); и

б) предназначенные для полета невоенного пилотируемого летательного аппарата, для которого государством, являющимся участником ВД, был выдан сертификат гражданского типа
	

	
	б) разработанные для полета летательного аппарата, предназначенного для перемещения с крейсерской скоростью, равной 1 М или выше, в течение более 30 мин
	

	9.1.2.
	Морские газотурбинные двигатели со стандартной по ISO эксплуатационной мощностью 24 245 кВт или более и удельным расходом топлива, не превышающим 0,219 кг/кВтч, в диапазоне мощностей от 35 % до 100 % и специально разработанные агрегаты и компоненты для таких двигателей
	8411 82 910;

8411 82 930;

8411 82 990 0

	
	Примечание.

Термин "морские газотурбинные двигатели" включает промышленные или авиационные газотурбинные двигатели, приспособленные для применения в корабельных электрогенераторных или силовых установках
	

	9.1.3.
	Специально разработанные агрегаты и компоненты, при производстве которых используются технологии, контролируемые по пункту 9.5.3.1, для следующих газотурбинных двигателей:
	8411 99 90

	
	а) контролируемых по пункту 9.1.1;
	

	
	б) место разработки или производства которых либо не известно производителю, либо они разрабатываются и производятся в государствах, не являющихся участниками Вассенаарских договоренностей по экспортному контролю за обычными вооружениями, товарами и технологиями двойного назначения
	

	9.1.4.
	Ракеты-носители и космические аппараты
	8802 60;

9306 90

	
	Примечание.

По пункту 9.1.4 не контролируются полезные нагрузки
	

	
	Особое примечание.

Для контрольного статуса оборудования, входящего в состав полезной нагрузки космического аппарата, см. соответствующие категории
	

	9.1.5.
	Жидкостные ракетные двигатели, содержащие любую из систем или компонентов, контролируемых по пункту 9.1.6
	8412 10 900 0

	9.1.6.
	Системы и компоненты, специально разработанные для жидкостных ракетных двигателей:
	

	9.1.6.1.
	Криогенные машины, бортовые сосуды Дьюара, криогенные тепловые трубы или криогенные системы, специально разработанные для использования в космических аппаратах и допускающие потери криогенной жидкости менее 30 % в год;
	8412 90 900 0

	9.1.6.2.
	Криогенные контейнеры или рефрижераторные системы с замкнутым циклом, способные обеспечивать температуру 100 К        (–1730 С) или ниже, для летательных аппаратов, способных поддерживать скорость полета, превышающую 3 М, ракет-носителей или космических аппаратов;
	8412 90 900 0

	9.1.6.3.
	Хранилища для жидкого водорода или системы его перекачки;
	7311 00; 

8413 19 900 0

	9.1.6.4.
	Турбонасосы высокого давления (выше 17,5 МПа), компоненты насосов или объединенные с ними газогенераторы, либо системы, управляющие подачей газа к турбине;
	8413 19

	9.1.6.5.
	Камеры сгорания высокого давления (выше 10,6 МПа) и сопла для них;
	8412 90 300 0

	9.1.6.6.
	Системы хранения топлива, в которых используются принципы его капиллярного удержания или принудительной подачи вытеснительными диафрагмами;
	8412 29 990 0;

8479 89 980 0

	9.1.6.7.
	Форсунки жидкого топлива с единичными калиброванными отверстиями диаметром 0,381 мм или менее (площадью сечения              1,14 х 10–3 кв.см или менее для некруглых отверстий), специально разработанные для жидкостных ракетных двигателей;
	8412 90 900 0; 9306 90 900 0

	9.1.6.8.
	Монолитные сопловые блоки или выходные конусы из материала углерод - углерод с плотностью более 1,4 г/куб.см и прочностью при растяжении более 48 МПа
	3801;

8412 90;

9306 90

	9.1.7.
	Твердотопливные ракетные двигатели, обладающие любой из следующих характеристик:
	8412 10 900 0

	
	а) суммарным импульсом более 1,1 МНс;
	

	
	б) удельным импульсом на уровне моря 2,4 кНс/кг или более при давлении в камере сгорания 7 МПа;
	

	
	в) относительной массой двигателя более 88 % от массы ступени (ракеты) и относительной массой заряда твердого топлива более 86 % от массы двигателя;
	

	
	г) включают любые из компонентов, контролируемых по пункту 9.1.8;
	

	
	д) наличием изолирующих покрытий в системе "корпус - заряд", выполняющих функции теплозащиты, прочного механического сцепления топлива с корпусом и препятствующих проникновению химических продуктов горения твердого топлива в материал корпуса двигателя
	

	
	Техническое примечание.

Для целей подпункта "д" пункта 9.1.7 термин "прочное механическое сцепление" означает прочность соединения, равную или превышающую прочность топлива
	

	9.1.8.
	Компоненты, специально разработанные для твердотопливных ракетных двигателей:
	

	9.1.8.1.
	Изолирующие покрытия с закладными элементами для повышения прочности топлива в системе "корпус - заряд", выполняющие функции теплозащиты, прочного механического сцепления топлива с корпусом и препятствующие проникновению химических продуктов горения твердого топлива в материал корпуса двигателя
	4016 10 900 0;

4016 99 880 9;

4017 00 900 0;

8412 90 300 0;

8803 90 980 0

	
	Техническое примечание.

Для целей пункта 9.1.8.1 термин "прочное механическое сцепление" означает прочность соединения, равную или превышающую прочность топлива;
	

	9.1.8.2.
	Полученные намоткой корпуса из композиционных материалов с диаметром больше 0,61 м или имеющие показатель эффективности конструкции (PV/W) более 25 км
	9306 90

	
	Техническое примечание.

Показатель эффективности конструкции (PV/W) - это разрушающее внутреннее давление (P), умноженное на объем сосуда (V) и деленное на общий вес сосуда высокого давления (W);
	

	9.1.8.3.
	Сопла двигателей с тягой, превышающей 45 кН, или скоростью уноса массы в критическом сечении менее 0,075 мм/с;
	9306 90

	9.1.8.4.
	Системы управления вектором тяги на основе поворотной камеры (соплового блока) или путем вдува газа в закритическую часть сопла, имеющие любую из следующих характеристик:
	8412 90 300 0;

9306 90

	
	а) возможность поворота относительно произвольной оси    (две  степени  свободы) на  угол более SYMBOL 177 \f "Times New Roman Cyr"5 град;
	

	
	б) скорость вращения вектора тяги 20 град/с или более; или
	

	
	в) ускорение вращения вектора тяги 40 град/c2 или более
	

	9.1.9.
	Гибридные ракетные двигательные установки с:

а) суммарным импульсом, превышающим 1,1 МНс; или
	8412 10 900 0;

8412 90 300 0

	
	б) пустотной тягой, превышающей 220 кН
	

	9.1.10.
	Специально разработанные компоненты, системы и конструкции для ракет-носителей, двигательных установок ракет-носителей или космических аппаратов:
	

	9.1.10.1.
	Компоненты и конструкции массой более 10 кг, специально разработанные для ракет-носителей, изготовленные из композиционных материалов с металлической, полимерной, керамической или интерметаллидной матрицей, контролируемых по пункту 1.3.7 или 1.3.10


	2804 50 100 0;

2818 20 000 0;

2849 20 000 0;

3801;

3926 90 100 0;

6815 99 100 0;

6903 10 000 0;

7019 11 000 0;

7019 12 000 0;

7019 19;

7019 40 000 0;

7019 51 000 0;

7019 52 000 0;

7019 59 000 0;

8101 95 000 0;

8102 95 000 0;

8108 90 300 0;

8108 90 500 0;

8108 90 700 0;

8412 90;

8803 90 980 0;

9306 90

	
	Примечание. 

Ограничение по весу не относится к головным обтекателям;

	

	9.1.10.2.
	Компоненты и конструкции, контролируемые по пунктам 9.1.5 - 9.1.9, специально разработанные для двигательных установок ракет-носителей, изготовленные из композиционных материалов с металлической, полимерной, керамической или интерметаллидной матрицей, контролируемых по пункту 1.3.7 или 1.3.10;
	2804 50 100 0;

2818 20 000 0;

2849 20 000 0;

3801;

3926 90 100 0;

6815 99 100 0;

6903 10 000 0;

7019 11 000 0;

7019 12 000 0;

7019 19;

7019 40 000 0;

7019 51 000 0;

7019 52 000 0;

7019 59 000 0;

8101 95 000 0;

8102 95 000 0;

8108 90 300 0;

8108 90 500 0;

8108 90 700 0;

8412 90;

8803 90 980 0;

9306 90

	9.1.10.3.
	Элементы конструкций и изоляционные системы, специально разработанные для активного управления динамической чувствительностью или деформацией конструкций космического аппарата;
	8803 90 980 0;

9306 90

	9.1.10.4.
	Жидкостные ракетные двигатели многократного включения с тяговооруженностью, равной или больше 1 кН/кг, и временем срабатывания (временем, необходимым для достижения 90 % полной номинальной тяги от момента пуска) менее 0,03 с
	8412 10 900 0

	9.1.11.
	Прямоточные воздушно-реактивные двигатели, пульсирующие воздушно-реактивные двигатели или двигатели комбинированного цикла и специально разработанные для них компоненты
	8412 10 900 0

	
	Особое примечание.
В отношении двигателей и их компонентов, указанных в пункте 9.1.11, см. также пункт 9.1.1 разделов 2 и 3
	

	9.1.12.
	Беспилотные воздушные летательные аппараты, имеющие любое из следующего:

а) автономное управление полетом и бортовые средства навигации (например, автопилот с инерциальной навигационной системой); или

б) возможность управления полетом оператором за пределами прямой видимости (например, управление по телевизионной информации)
	8802 20 900 0;

8802 30 900 0;

8802 40 900 0;

9306 90

	
	Примечание.

По пункту 9.1.12 не контролируются модели летательных аппаратов
	

	9.2.
	Испытательное, контрольное и производственное оборудование
	

	9.2.1.
	Оборудование, инструменты или приспособления, специально разработанные для производства методом литья рабочих и сопловых лопаток газовых турбин или элементов бандажа:
	

	9.2.1.1.
	Оборудование для направленной кристаллизации или выращивания монокристаллов;
	8479 89 650 0

	9.2.1.2.
	Керамические стержни или формы
	6903 90 800 0

	
	Особое примечание.
В отношении керамических стержней, указанных в пункте 9.2.1.2, см. также пункт 9.2.1 раздела 2
	

	9.2.2.
	Системы управления в режиме онлайн (в реальном масштабе времени), контрольно-измерительные приборы (включая датчики) или оборудование для автоматического сбора и обработки информации, специально предназначенные для разработки газотурбинных двигателей, узлов или компонентов, включающих технологии, контролируемые по пункту 9.5.3.1
	8537 10 100 0;

8537 10 910 0;

9031 80 990 0;

9032 89 900 0

	9.2.3.
	Оборудование, специально разработанное для производства или испытаний щеточных уплотнений газовых турбин, разработанных для функционирования при окружных скоростях на концах лопаток, превышающих 335 м/с, и температуре выше 773 К (5000 С), и специально спроектированные компоненты или принадлежности для него
	8459 61;

8459 69;

9024 10;

9031 20 000 0

	9.2.4.
	Инструменты, штампы или зажимные приспособления для твердофазного соединения титановых, жаропрочных никелевых или интерметаллидных лопаток с дисками газовых турбин, описанных в пункте 9.5.3.1.3 
или 9.5.3.1.6
	8515 80 110 0;

8515 80 190 0;

8466

	9.2.5.
	Системы управления в режиме онлайн (в реальном масштабе времени), контрольно-измерительные приборы (включая датчики) или оборудование для автоматического сбора и обработки информации, специально разработанные для использования с любыми следующими аэродинамическими трубами или устройствами:
	

	9.2.5.1.
	Аэродинамическими трубами, разработанными для скоростей 1,2 М или более, исключая аэродинамические трубы, специально разработанные для образовательных целей и имеющие размер рабочей части трубы (измеренный в поперечном сечении) менее 250 мм
	9031 20 000 0

	
	Техническое примечание.

Размер рабочей части трубы определяется по диаметру окружности, стороне квадрата или наибольшей стороне прямоугольника, измеренной в месте наибольшего сечения;
	

	9.2.5.2.
	Устройствами для моделирования условий обтекания на скоростях, превышающих 5 М, включая тепловые, плазменно-дуговые, импульсные и ударные аэродинамические трубы, а также аэрогазодинамические установки и легкогазовые пушки; или
	9031 20 000 0

	9.2.5.3.
	Аэродинамическими трубами или устройствами, исключая аэродинамические трубы или устройства с двумерными сечениями, имеющими возможность моделировать поток с числом Рейнольдса, превышающим 25 х 106
	9031 20 000 0

	9.2.6.
	Оборудование, для виброакустических испытаний, допускающее создание уровней звукового давления 160 дБ или выше (соответствует 20 мкПа), номинальной мощностью 4 кВт или более, рабочей температурой в камере, превышающей 1273 К (10000 С), и специально разработанные для него кварцевые нагреватели
	9031 20 000 0

	9.2.7.
	Оборудование, специально разработанное для проверки работоспособности ракетных двигателей с использованием технологий неразрушающего контроля, которые не включают послойный рентгеновский контроль или проведение физико-химических анализов
	9022 29 000 0;

9024 10;

9031

	9.2.8.
	Датчики, специально разработанные для непосредственного измерения поверхностного трения на стенке испытательной установки в потоке с температурой торможения, превышающей 833 К (5600 С)
	9025 19 990 0;

9027 80 970 0

	9.2.9.
	Оснастка, специально разработанная для производства методами порошковой металлургии деталей ротора газотурбинного двигателя, способных работать при уровне напряжения 60 % предела прочности при растяжении или более и температуре металла 873 К (6000 С) или выше
	8462 99 100 0

	9.3.
	Материалы - нет
	

	9.4.
	Программное обеспечение
	

	9.4.1.
	Программное обеспечение, специально разработанное или модифицированное для разработки оборудования или технологии, контролируемых по пункту 9.1, 9.2 или 9.5.3
	

	
	Особое примечание.

В отношении программного обеспечения, указанного в пункте 9.4.1, см. также пункт 9.4.1 разделов 2 и 3
	

	9.4.2.
	Программное обеспечение, специально разработанное или модифицированное для производства оборудования, контролируемого по пункту 9.1 или 9.2
	

	
	Особое примечание.

В отношении программного обеспечения, указанного в пункте 9.4.2, см. также пункт 9.4.2 разделов 2 и 3
	

	9.4.3.
	Программное обеспечение, специально разработанное или модифицированное для использования в цифровой системе управления двигателем в силовых установках, контролируемых по пункту 9.1, или оборудования, контролируемого по пункту 9.2:
	

	9.4.3.1.
	Программное обеспечение электронно-цифровых систем управления для силовых установок, испытательных стендов аэрокосмических систем или воздушно-реактивных двигателей;
	

	9.4.3.2.
	Отказоустойчивое программное обеспечение электронно-цифровых систем управления для силовых установок и соответствующих испытательных стендов


	

	9.4.4.
	Иное программное обеспечение, кроме указанного 
в пунктах 9.4.1 - 9.4.3:
	

	9.4.4.1.
	Программное обеспечение для математического моделирования двух- или трехмерного вязкого течения, основанное на данных испытаний в аэродинамических трубах или на данных летных испытаний, используемое для моделирования потока внутри двигателя
	

	
	Особое примечание.
В отношении программного обеспечения, указанного в пункте 9.4.4.1, см. также пункт 9.4.3.1 раздела 2;
	

	9.4.4.2.
	Программное обеспечение для испытаний авиационных газотурбинных двигателей, агрегатов или компонентов, специально разработанное для сбора, предварительной обработки и анализа данных в реальном масштабе времени и способное обеспечить управление с обратной связью, включая динамическую адаптацию испытуемых изделий или условий испытаний в ходе проведения эксперимента;
	

	9.4.4.3.
	Программное обеспечение, специально разработанное для управления направленной кристаллизацией или формированием монокристалла
	

	
	Особое примечание.
В отношении программного обеспечения, указанного в пункте 9.4.4.3, см. также пункт 9.4.3.2 раздела 2;
	

	9.4.4.4.
	Программное обеспечение в виде исходного кода, объектного кода или машинного кода, требующееся для применения активных компенсационных систем в целях управления концевыми зазорами рабочих лопаток
	

	
	Примечание.

По пункту 9.4.4.4 не контролируется программное обеспечение, которое входит в состав неконтролируемого оборудования или требуется для технического обслуживания, связанного с калибровкой, ремонтом или модернизацией системы управления с активной компенсацией зазора
	

	9.5.
	Технология
	

	9.5.1.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для разработки оборудования или программного обеспечения, контролируемых по подпункту "в" пункта 9.1.1 и пунктам 9.1.4 - 9.1.11, 9.2 или 9.4
	

	
	Особое примечание.
В отношении технологий, указанных в пункте 9.5.1, см. также пункт 9.5.1 разделов 2 и 3
	

	9.5.2.
	Технологии в соответствии с общим технологическим примечанием для производства оборудования, контролируемого по подпункту "в" пункта 9.1.1 и пунктам 9.1.4 - 9.1.11 или 9.2
	

	
	Особые примечания:
1. В отношении технологий, указанных в пункте 9.5.2, см. также пункт 9.5.2 разделов 2 и 3
	

	
	2. Для технологии по восстановлению контролируемых конструкций из композиционных материалов объемной или слоистой структуры см. пункт 1.5.2.6
	

	
	Примечание.

Технологии разработки или производства газотурбинных двигателей, контролируемые по пункту 9.5, остаются контролируемыми, когда они используются как технологии для ремонта, модернизации или капитального ремонта. Не контролируются технические данные, чертежи или эксплуатационная документация, непосредственно связанные с поверкой, извлечением или заменой поврежденных или неремонтопригодных заменяемых блоков, включая замену двигателей в целом или их модульных блоков
	

	9.5.3.
	Иные технологии, кроме указанных в пунктах 9.5.1 и 9.5.2:
	

	9.5.3.1.
	Технологии, требуемые для разработки или производства любых из следующих компонентов или систем газотурбинных двигателей:
	

	9.5.3.1.1.
	Лопаток газовых турбин или элементов бандажа, полученных из сплавов направленной кристаллизацией (DS) или из монокристаллических сплавов (SC), имеющих в направлении <001> (по Миллеру) ресурс длительной прочности, превышающий 400 ч при температуре 1273 К (10000 С) и напряжении 200 МПа, базирующийся  на усредненных показателях свойств материала
	

	
	Особое примечание.
В отношении технологий разработки или производства компонентов газотурбинных двигателей, указанных в пункте 9.5.3.1.1, см. также пункт 9.5.3.1.1 разделов 2 и 3;
	

	9.5.3.1.2.
	Многокупольных камер сгорания, работающих при средних температурах на выходе из камеры сгорания выше 1813 К (15400 С), или камер сгорания, содержащих внутренние корпуса, термически разделенные футеровками, неметаллическими облицовками или неметаллическими оболочками
	

	
	Особое примечание.
В отношении технологий разработки или производства компонентов газотурбинных двигателей, указанных в пункте 9.5.3.1.2, см. также пункт 9.5.3.1.2 раздела 2;
	

	9.5.3.1.3.
	Компонентов, изготовленных из любого нижеследующего материала:

а) композиционных материалов с полимерной матрицей, разработанных для применения при температуре выше 588 К (3150 С);

б) контролируемых по пункту 1.3.7 композиционных материалов с металлической, керамической или интерметаллидной матрицей, а также интерметаллических материалов; или

в) композиционных материалов, контролируемых по пункту 1.3.10 и изготовленных с использованием полимеров, контролируемых по пункту 1.3.8
	

	
	Особое примечание.
В отношении технологий разработки или производства компонентов газотурбинных двигателей, указанных в пункте 9.5.3.1.3, см. также пункт 9.5.3.1.3 раздела 2 и пункт 9.5.3.1.2 раздела 3;
	

	9.5.3.1.4.
	Неохлаждаемых рабочих и сопловых лопаток газовых турбин, элементов бандажа или других компонентов, спроектированных для работы в газовом потоке с температурой 1323 К (10500 С) или выше
	

	
	Особое примечание.
В отношении технологий разработки или производства компонентов газотурбинных двигателей, указанных в пункте 9.5.3.1.4, см. также пункт 9.5.3.1.4 раздела 2;
	

	9.5.3.1.5.
	Охлаждаемых рабочих и сопловых лопаток газовых турбин, элементов бандажа или других компонентов, иных, чем те, что описаны в пункте 9.5.3.1.1, и работающих в газовом потоке с температурой 1643 К (13700 С) или выше
	

	
	Особое примечание.
В отношении технологий разработки или производства компонентов газотурбинных двигателей, указанных в пункте 9.5.3.1.5, см. также пункт 9.5.3.1.5 раздела 2;
	

	9.5.3.1.6.
	Жестко соединенных лопаток с дисками газовых турбин;
	

	9.5.3.1.7.
	Компонентов газотурбинного двигателя, произведенных с использованием технологии диффузионной сварки, контролируемой по пункту 2.5.3.2;
	

	9.5.3.1.8.
	Элементов ротора газотурбинного двигателя из материалов, полученных методом порошковой металлургии и контролируемых по пункту 1.3.2.2
	

	
	Особое примечание.
В отношении технологий разработки или производства компонентов, указанных в пункте 9.5.3.1.8, см. также пункт 9.5.3.1.6 раздела 2;
	

	9.5.3.1.9.
	Электронно-цифровых систем управления газотурбинными двигателями и двигателями с комбинированным циклом и относящихся к ним диагностических устройств, датчиков и специально спроектированных компонентов
	

	
	Особое примечание.
В отношении технологий разработки или производства систем и компонентов, указанных в пункте 9.5.3.1.9, см. также пункт 9.5.3.1.7 раздела 2;
	

	9.5.3.1.10.
	Систем регулирования геометрии газовоздушного тракта и соответствующих систем контроля для:
	

	
	а) турбин газогенераторов;
	

	
	б) турбин вентиляторов или свободных турбин;
	

	
	в) реактивных сопел; или
	

	
	Примечания:

1. Системы регулирования геометрии газовоздушного тракта и соответствующие системы контроля, указанные в пункте 9.5.3.1.10, не включают в себя лопатки входного направляющего аппарата (ВНА), вентиляторы с поворотными 
	

	
	лопатками (с изменяемым шагом), регулируемые направляющие аппараты и клапаны отбора воздуха для компрессоров
	

	
	2. По пункту 9.5.3.1.10 не контролируются технологии разработки или производства систем управления геометрией газового потока для реверса тяги
	

	9.5.3.1.11.
	Пустотелых лопаток с широкой хордой без бандажа;
	

	9.5.3.2.
	Технологии, требуемые для разработки или производства любого из следующих изделий:
	

	9.5.3.2.1.
	Моделей для испытаний в аэродинамических трубах, оборудованных бесконтактными датчиками, способными передавать данные системе сбора и регистрации информации;
	

	9.5.3.2.2.
	Лопастей воздушных винтов или турбовентиляторных двигателей, выполненных из композиционных материалов и рассчитанных на мощность более 2000 кВт при скорости обтекания воздушного потока более 0,55 М;
	

	9.5.3.3.
	Технологии, требуемые для разработки или производства компонентов газотурбинных двигателей, использующие для сверления отверстий обработку лазером, водяной струей, электрохимическую обработку (ЭХО) или станки электроискровой обработки (СЭО) для получения отверстий, имеющих любой из следующих наборов параметров:
	

	9.5.3.3.1.
	Все следующие характеристики:

а) глубина более 4 диаметров;
	

	
	б) диаметр менее 0,76 мм; и

в) углы наклона, равные или меньше 25 град; или
	

	9.5.3.3.2.
	Все следующие характеристики:

а) глубина более 5 диаметров;
	

	
	б) диаметр менее 0,4 мм; и

в) углы наклона более 25 град
	

	
	Техническое примечание.

Применительно к пункту 9.5.3.3 угол наклона измеряется от плоскости, касательной к поверхности аэродинамического профиля в точке, где ось отверстия выходит на поверхность;
	

	9.5.3.4.
	Технологии, требуемые для разработки или производства вертолетных систем передачи мощности или систем передачи мощности на летательном аппарате с поворотным крылом или поворотными винтами;
	

	9.5.3.5.
	Технологии разработки или производства дизельного двигателя наземной силовой установки, имеющего все нижеследующие характеристики:
	

	
	а) общий объем 1,2 куб.м или меньше;
	

	
	б) полную выходную мощность более 750 кВт, измеренную по стандартам 80/1269/ЕЕС, ИСО 2534 или по их национальным эквивалентам; и
	

	
	в) объемную мощность более 700 кВт/куб.м общего объема
	

	
	Техническое примечание.

Общий объем: произведение трех линейных ортогональных размеров, измеренных следующим образом:
	

	
	длина - длина коленчатого вала от фланца до наружной поверхности маховика;
	

	
	ширина - наибольшее из следующих измерений:
	

	
	а) наибольшее расстояние между крышками клапанного механизма;
	

	
	б) расстояние между наружными кромками головок цилиндров; или
	

	
	в) диаметр кожуха маховика;
	

	
	высота - наибольшее из следующих измерений:
	

	
	а) расстояние от оси коленчатого вала до верхней плоскости крышки клапанного механизма (или головки цилиндра) плюс удвоенная длина хода поршня; или
	

	
	б) диаметр кожуха маховика
	

	9.5.3.6.
	Технологии, требуемые для производства специально разработанных компонентов для дизельных двигателей с высокой выходной мощностью:
	

	9.5.3.6.1.
	Технологии, требуемые для производства систем двигателя, имеющего все нижеперечисленные компоненты, изготовленные из керамических материалов, контролируемых по пункту 1.3.7:
	

	
	а) гильзы цилиндров;

б) поршни;
	

	
	в) головки цилиндров; и
	

	
	г) один или более иных компонентов (включая выпускные каналы, детали турбонаддува, направляющие втулки клапанов, сборки клапана или изолированные топливные инжекторы);
	

	9.5.3.6.2.
	Технологии, требуемые для производства систем турбонаддува с одноступенчатыми компрессорами, имеющие все следующие характеристики:
	

	
	а) степень сжатия 4 или выше;
	

	
	б) производительность в диапазоне от 30 кг/мин до 130 кг/мин; и
	

	
	в) способность изменять сечение потока внутри компрессора или турбины;
	

	9.5.3.6.3.
	Технологии, требуемые для производства специально спроектированных многотопливных систем впрыска топлива (например, дизельного и топлива для реактивных двигателей), работающих в диапазоне изменения вязкости топлива от 2,5 сантистокса при температуре 310,8 К (37,80 С) (дизельное топливо) до 0,5 сантистокса при температуре 310,8 К (37,80 С) (бензин), характеризующихся всем нижеследующим:
	

	
	а) инжектируемым объемом, превышающим 230 куб.мм на один впрыск в один цилиндр;
	

	
	б) деталями специально разработанного электронного регулятора переключения и автоматического измерения характеристик топлива для обеспечения определенного значения момента вращения с применением соответствующих датчиков;
	

	9.5.3.7.
	Технологии, требуемые для разработки или производства дизельных двигателей с высокой выходной мощностью, с твердой, газофазной или жидкопленочной (или их комбинациями) смазкой стенок цилиндров, позволяющей работать при температуре выше 
	

	
	723 К (4500 С), измеряемой на стенке цилиндра в верхней предельной точке касания верхнего поршневого кольца
	

	
	Техническое примечание.

Дизельные двигатели с высокой выходной мощностью - это двигатели с номинальной частотой вращения 2300 об/мин и более при приложении среднего эффективного давления торможения 1,8 МПа или выше
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